STUDIO PROJEKTOWE EKO-SYSTEM RADOSELAW RYL
‘ Przy Szosie Bydgoskiej 14A, 89-500 Tuchola,
- SYSTEM NIP 561-126-95-38 Regon 093030856
e — mail: radek.tuchola@gmail.com, tel. 607205099

EGZ. 1

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWALNYCH

- branza sanitarna -

Nazwa zamierzenia budowlanego PRZEBUDOWA ISTNIEJACEJ PRZEPOMPOWNI SCIEKOW PS-48
WRAZ Z INFRASTRUKTURA TOWARZYSZACA NA TERENIE CZESCI DZIALKI
NR 18 DZIALKI NR 299/7, OBREB SLAWECIN [0025], W MIEJSCOWOSCI
SLAWECIN, GMINA CHOJNICE

Adres obiektu budowlanego cz. dz. 181 299/7, obreb ewid. Stawecin [0025], jedn. ew. Chojnice-G [220203_2]

Kategoria obiektu budowlanego XXVI

Branza sanitarna i elektryczna

Nazwa jednostki ewidencyjnej jednostka ewidencyjna Chojnice-G [220203_2]

Nazwa i numer obrebu obreb ewidencyjny Stawecin [0025]

ewidencyjnego

Numery dziatek ewidencyjnych cz. dz. 181 299/7, obreb ewid. Stawecin [0025], jedn. ew. Chojnice-G [220203_2]

Nazwa inwestora, adres inwestora GMINNY ZAKLAD GOSPODARKI KOMUNALNEJ SPOLKA Z 0.0.
ul. Ustronna 12
89 - 606 Charzykowy

Opracowat mgr inz. Radostaw Ryl

Zestawienie specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych :

Nazwa STWiORB
1. ST-00 Wymagania og6ine str. 3
2. ST-01 Roboty montazowe przy przebudowie przepompowni str. 15

Tuchola, 23.06.2025r.



ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00

Specyfikacje Techniczne ST-00 zawierajg informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktdre zostang zrealizowane w ramach zadania pn. ,Przebudowa istniejacej przepompowni $ciekow
PS-48 wraz z infrastruktura towarzyszaca na terenie czesci dziatki nr 18 i dziatki nr 299/7, obreb Stawecin
[0025], w miejscowosci Stawecin, gmina Chojnice”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Specyfikacie Techniczne nalezy odczytywaé i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych
w punkcie 1.1. jako czes¢ Dokumentaciji Przetargowej.

1.3. Zakres Robat objetych Specyfikacjami Technicznymi

1.3.1. Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami

Technicznymi:
ST-01 Roboty montazowe przy przebudowie przepompowni

1.3.2. W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odno$niki do stosowanych norm
i standardow. Przywotane normy i standardy winny by¢ traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacii
Technicznych i czytane w potaczeniu z rysunkami i Specyfikacjami, w ktérych sg wymienione. Zaktada
sie iz Wykonawca dogtebnie zaznajomi sie z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowane bedg miaty
ostatnie wydania norm i standardéw wedtug stanu na 30 dni przed datg zamkniecia przetargu, o ile
wyraznie nie stwierdzono inaczej. Roboty nalezy wykonywa¢ w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie
Z obowigzujacymi regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okre$lonymi w Specyfikacjach
Technicznych. Gdziekolwiek wystepujg odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm krajéw Unii Europejskie;.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Specyfikacje Techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych - zbior norm i wytycznych do
prawidtowego wykonania robot budowlanych

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentaciji Projektowe;.

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowq oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktore
inwestor powierza nadzér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i
wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonywanych robot zakrywalnych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w
formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

Teren budowy - przestrzen, w ktdrej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez
urzadzenia zaplecza budowy.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora nadzoru, stuzace do przeprowadzania
wszelkich badan i proéb zwigzanych z realizacjg Kontraktu oraz oceng jako$ci Materiatéw i Robét.

Materiaty — wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania Rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i
specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przedmiar robot - zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejnosci technologicznej
ich wykonania, ze szczegbtowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis, oraz



wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem iloéci jednostek przedmiarowych robot podstawowych

Wyceniony Przedmiar Rob6t — Przedmiar rob6t wyceniony przez Wykonawce i stanowigcy czes¢ jego oferty.
Pozwolenie na budowe - decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy
Dokumentacja budowy - pozwolenie na budowe wraz z zataczonym projektem budowlanym, dziennikiem
budowy, protokoty odbiordw czesciowych i koricowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacii
obiektu, operaty geodezyjne i ksigzka obmiarow, a w przypadku realizacji obiektéw metodgq montazu — takze
dziennik montazu

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w
budownictwie

Dziennik budowy - dziennik wydany przez organ nadzoru architektoniczno — budowlanego zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i
okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1.  Przekazanie Terenu Budowy

W terminie okre$lonym w Warunkach Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sg niezbedne dla Robat, lokalizacje i
wspotrzedne panstwowe gtéwnych punktow, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru, oraz Dokumentacje Projektowq
i Specyfikacje Techniczne.

1.5.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawca otrzyma od Inspektora nadzoru po przyznaniu Kontraktu dwa egzemplarze Dokumentacii
Projektowej na Roboty objete Kontraktem. W okresie przygotowywania ofert petna dokumentacja Projektowa
znajduje sie do wgladu w siedzibie Zamawiajacego.

1.5.3. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

1. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi projekt organizacji budowy. Koszty
tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

2. Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje i uzgodni harmonogram robét.

3. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjno-wykonawczg dla
zrealizowanych Robét — zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, umozliwiajacg naniesienie zmian na mape
zasadnicza, do ewidencji gruntdw i budynkéw i ewidencji sieci uzbrojenia terenu, oraz kopie mapy
powstatej w oparciu o geodezyjng inwentaryzacie powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy
uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robét.

4. W przypadku, gdy Wykonawca zastosuje Urzadzenia lub Materiaty, ktdre nie bedg w petni zgodne z
Dokumentacjq Projektowg, lub Specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robot budowlanych i nie bedg
one spetniaty minimalnych wymagan Zamawiajacego, a bedzie to miato wptyw na przyjete rozwigzanie
projektowe, to takie Urzadzenia i Materiaty oraz wszelkie zmiany z tym zwigzane winny by¢ ujete przez
Wykonawce w ofercie bez dodatkowych opfat

5. W przypadku, gdy Roboty lub Materiaty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa, lub
Specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych i bedzie to miato wplyw na
niezadowalajacy jakos¢ Robodt, to takie Materiaty bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty te
rozebrane na koszt Wykonawcy.

6. Wykonawca opracuje i dostarczy instrukcje rozruchu, obstugi i dokumentacje techniczno-ruchowe dla
dostarczonych urzadzen. Koszty tych dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.5.4. Zgodno$¢é Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
sq istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych dokumentéw jest
tak samo wigzace, jak gdyby wystepowato ono we wszystkich dokumentach. W przypadku rozbieznosci,
wymiary okreSlone liczbg sa wazniejsze od wymiarow okreslonych wg skali rysunku. Poszczegdlne
dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

- Specyfikacje Techniczne



- Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swa korzys¢ jakichkolwiek btedow lub brakéw w Dokumentacii
Projektowej lub w Specyfikacjach Technicznych, a o ich wykryciu winien bezzwtocznie powiadomi¢
Inspektora nadzoru, ktéry zadecyduje o dokonaniu niezbednych zmian lub uzupetnien.

2. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materiaty powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym, rzutami
obiektdw, profilami podtuznymi, przekrojami poprzecznymi, projektami obiektow inzynierskich i
wymaganiami materiatowymi okreslonymi w Dokumentacji projektowej oraz w Specyfikacjach
Technicznych.

3. Cechy Materiatéw i elementéw Robot powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami albo z wartosciami Srednimi okreslonego przedziatu tolerancji.

Przedziat tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia przypadkowych nieznacznych odchylen od
wartosci docelowych, jakie sg praktycznie nieuniknione.

4. W przypadku, gdy Roboty lub Materiaty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowq, lub
Specyfikacjg Techniczna i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca jako$¢ Robot, to takie Materiaty bedg
niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty te rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.5. Zabezpieczenie Terenu Budowy

1. Przed przystapieniem do Robdét Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony wczesniej projekt organizacji Rob6t. W zaleznosci od potrzeb i postepu Robét projekt ten
powinien by¢ aktualizowany na biezaco przez Wykonawce.

2. Na czas wykonywania Robét Wykonawca ma obowigzek wykonaé, lub dostarczy¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak zapory, ptoty, znaki, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly. Wykonawca zapewni
odpowiednie i state catodobowe warunki widocznosci urzadzen zabezpieczajacych. Wszystkie znaki,
zapory i urzadzenia zabezpieczajgce powinny byé zatwierdzone przez Inspektora nadzoru przed ich
ustawieniem.

4, Wykonawca powinien speti¢ miedzynarodowe standardy Higieny, a w szczegolno$ci nastepujace:

» Caly personel powinien mie¢ aktualne badania lekarskie
» Nalezy utrzymywac Scista dyscypline odno$nie higieny osobiste;
» Pojazdy, urzadzenia, narzedzia i ubrania ochronne majg by¢ utrzymane w czystosci i dezynfekowane

5. Wykonawca powinien pouczy¢ wszystkie osoby o potrzebie Scistej higieny osobistej. W szczegoinoSci
kazda osoba powinna by¢ poinformowana, ze na budowie musi korzystaé z urzadzen sanitarnych
dostarczonych na budowe przy zatatwianiu potrzeb osobistych. Niewtasciwe korzystanie z tych urzadzen
spowoduije, Ze tej osobie nakaze sie opuszczenie budowy na state.

6. Wykonawca Powinien podja¢ wszelkie Srodki ostroznosci, aby uniknaé ryzyka przedostania sie obcych
materiatow, ciat i substancji do rurociagdéw. Wykonawca powinien strzec si¢ przed przedostaniem si¢
obcych materiatéw do rurociggu przy uktadaniu przewodow.

7. W wypadku rozlania paliwa badz chemikaliow na budowie, nalezy przerwa¢ wszelkie prace, zatrzymac
zrodto wycieku i skazony grunt niezwtocznie wykopacé i usung¢ z budowy. Natychmiast nalezy zawiadomié¢
Inspektora nadzoru o tym incydencie.

8. Wszelkie Instalacje elektryczne stanowigce cze$¢ tymczasowych robdt Wykonawcy, w tym pomieszczenia
na budowie, powinny spetnia¢ odno$ne miedzynarodowe standardy i powinny by¢ utrzymane w stanie
gwarantujacym ciagte bezpieczenstwo oséb zatrudnionych.

9. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.5.6. Tablice informacyjne o prowadzonej budowie
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dostarczy i zainstaluje w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
nadzoru:
1. Tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Kazda z tych tablic bedzie podawata
podstawowe informacje o budowie. Tre$¢ informacji powinna by¢ zatwierdzona przez Inspektora nadzoru,
1.5.7.  Ochrona srodowiska podczas wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego i stosowac je w
czasie prowadzenia Robot.
Wykonawca w szczegdlnosci zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:
a. Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i drogi wewnetrzne bedg tak wybrane, aby nie powodowaty
zniszczen w $rodowisku naturalnym
b. Beda podjete odpowiednie Srodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniami  zbiornikbw wodnych i ciekéw pytami, paliwem, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi toksycznymi substancjami



- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwoscig powstania pozaru

c. Praca sprzetu uzywanego podczas realizacji Robot nie bedzie powodowaé zanieczyszczen w

$rodowisku naturalnym na Terenu budowy i poza nim
Opfaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Rob6t norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony Srodowiska obcigzg Wykonawce.
1.5.8.  Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;
Na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w Maszynach i
Sprzecie Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi przepisami.
Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami oraz bedq zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym w efekcie realizacji
Roboét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.9. Materiafy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie do uzycia Materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym niz
dopuszczalne.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Rob6t bedg miaty Swiadectwo dopuszczenia wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.
1.5.10. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

1. Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkie przepisy dotyczace bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ o zdrowie i bezpieczenstwo pracy
swych pracownikéw i zapewni wtasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.

2. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony os6b zatrudnionych na terenie Budowy, oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu pracujacego na
Terenie Budowy.

4. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej sg uwzglednione
przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robét.

5. Wykonawca musi przestrzegac i spetnia¢ wszelkie przepisy krajowe odnoszace sie do bezpieczenstwa i
higieny pracy tacznie z urzadzeniami socjalnymi. W szczegdlnosci, zwraca sie uwage Wykonawcy na
wiasciwe:

Ochronne nakrycie gtowy, obuwie i odziez ochronng

Szalowanie wykopdw, drabiny zejsciowe, i podesty robocze

Urzadzenia budowlane w tym wszelkie zawiesia, liny, haki wzno$ne itp.

Doj$cia na budowe i o$wietlenie

Sprzet pierwszej pomocy i procedury awaryjne

Sprzet pomiaru gazu

Pomieszczenia na budowie dla pracownikow Wykonawcy w tym stotowki umywalnie i toalety

Srodki przeciwpozarowe przy Robotach i pomieszczeniach budowy

Powyzsza lista nie jest zamknieta, a Wykonawca odpowiada za zapewnienie, ze wszelkie wymogi i zobowigzania
bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach i dla pracownikdéw oraz warunki socjalne sg spetnione.

6. Przy pracy w ograniczonych przestrzeniach Wykonawca musi podjaé konieczne srodki ostroznosci, aby
zapewni¢ bezpieczenstwo zatogi i posiada¢ odpowiedni sprzet monitorowania i ratunkowy.

7. W miare postepu prac, Wykonawca powinien w petni zwraca¢ uwage na bezpieczenstwo wszystkich oséb
upowaznionych do przebywania na budowie.

8. Zgodnie z artykutem 21A ust.1 Ustawy ,Prawo budowlane” Kierownik Budowy winien sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie przed rozpoczeciem budowy planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia
uwzgledniajac specyfike obiektu budowlanego i warunki prowadzenia rob6t.

1.5.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

1. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej lub
prywatnej.

2. Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem Robét, lub brakiem koniecznych dziatan ze
strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie witasnoSci publicznej lub prywatnej, to
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Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej
wiasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

3. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majgce wartos¢ archeologiczng Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru oraz wladze konserwatorskie i przerwie Roboty do czasu otrzymania
dalszej decyzji.

4.  Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia i instalacje podziemne i nadziemne o
prowadzonych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszelkich niezbednych adaptacji
i innych koniecznych robdt w obrebie Terenu Budowy w mozliwie najkrétszym czasie, nie diuzszym jednak
niz w czasie przewidzianym w programie Robdt. Wykonawca bedzie wspotpracowat w zakresie
przeprowadzenia wymienionych robot.

5. Zaktada sie, ze Wykonawca zapoznat sie z zakresem robdt wymienionych w pkt. 4 powyzej i ze planujac
swoje Roboty uwzglednit ich przeprowadzenie. W zwigzku z tym, roboty wymienione w pkt. 4 powyzej,
przeprowadzone w zakresie i terminie ustalonym przed podpisaniem Kontraktu, nie mogg by¢ podstawg
do zmiany terminu realizacji Kontraktu.

6. Gdyby zaistniato przypadkowe uszkodzenie istniejacych instalacji lub urzadzen podziemnych lub
nadziemnych Wykonawca natychmiast powiadomi o tym fakcie odpowiednig instytucje uzytkujaca lub
bedacq wiascicielem tych instalacji lub urzadzen a takze Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie
wspotpracowat w usunieciu powstatej awarii z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.

7. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji lub urzadzer podziemnych lub nadziemnych nie wykazanych na
planach i rysunkach dostarczonych wykonawcy przez Zamawiajgcego i powstate bez winy lub zaniedbania
Wykonawcy, zostang usunigte na koszt Zamawiajgcego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy
uszkodzen obcigza Wykonawce.

1.5.12. Wymagania dotyczace ruchu pojazdow

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem zwigzanym z
wykonywaniem Robdt i naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone elementy na koszt wtasny, w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

1.5.13. Opieka nad Robotami

Wykonawca bedzie odpowiedzialny nad Robotami i za wszystkie Materiaty i Sprzet uzywany do Robét zgodnie z
warunkami Kontraktu.

Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymanie Rob6t lub ich elementu w zadowalajacym stanie, to na polecenie
Inspektora nadzoru rozpocznie on roboty utrzymaniowe nie pdzniej, niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
W przeciwnym razie Inspektor nadzoru moze natychmiast zatrzymac¢ Roboty.

W zakresie od przekazania Terenu budowy do przejecia Robdt Wykonawca odpowiada za wtasciwe utrzymanie
znakdw geodezyjnych. Uszkodzone lub zniszczone znaki Wykonawca naprawi lub odtworzy na wtasny koszt.
Wykonawca zapewni odpowiednig site roboczg do pomocy przy sprawdzaniu wytyczania lub prowadzenia
pomiardw Inspektorowi nadzoru lub jego pracownikom. Taka pomoc powinna byé dostepna w czasie 1 godziny
od zgtoszenia prosby.

Wykonawca zapewni staly dostep Inspektorowi nadzoru do wszystkich miejsc pod jego kontrolg oraz
niezwlocznie dostarczy zapisy, $wiadectwa i inne informacje wymagane w Kontrakcie.

1.5.14. Przestrzeganie prawa

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie Ustawy i Rozporzadzenia wiadz centralnych i wtadz lokalnych oraz
inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob sg zwigzane z realizacjg Robét lub mogq
wptywac na Roboty.

W czasie prowadzenia Robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkie regulacje wymienione w punkcie 1
powyzej i stosowac sie do nich.

1.5.15. Prawa patentowe

Jezeli od wykonawcy wymaga sie, lub tez uzna on za konieczne lub uzasadnione uzycia rozwigzania
projektowego, urzadzenia, materiatu lub metody, ktore sg chronione patentem lub innym prawem wiasnoéci, to
Wykonawca powinien spemi¢ wszystkie wymagania okreSlone prawem, dotyczace zasad stosowania
chronionego rozwigzania, urzadzenia, materiatu lub metody.

Wymagania okreslone w pkt.1 powinny by¢ spetnione przez Wykonawce przed przystapieniem do roboét, w
ktdrych majg zastosowanie chronione rozwigzania, urzadzenia, materiaty lub metody. Wykonawca powinien
poinformowa¢ Inspektora nadzoru o uzyskaniu wymaganych uzgodnien i akceptacji, a w razie potrzeby
przedstawi¢ ich kopie.

Jezeli niedotrzymanie wymagan sformutowanych w pkt.1 i 2 spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne, to w
catosci obcigzg one Wykonawce.



2. MATERIALY

Wymagania ogdlne
Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robét winny by¢:
» Nowe i nie uzywane
» Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepiséw wymienionych w niniejszych Specyfikacjach Technicznych i w
Dokumentaciji Projektowej oraz innych nie wymienionych, ale obowigzujacych norm i przepiséw
» Mie€C wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym réwniez i $wiadectwa dopuszczenia do
obrotu oraz wymagane Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993r. certyfikaty bezpieczenstwa
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem Materiatéw do Robdt.

Zrédta uzyskiwania Materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek Materiatéw przeznaczonych do
Robét, Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych Materiatdw oraz odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych i probki

Zatwierdzenie poszczeg6lnych czesciowych dostaw Materiatdw z danego zrédta nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia wszystkich materiatow z tego zrodfa.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze Materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta spetniajg w sposdb ciagty wymagania Specyfikaciji technicznych w czasie postepu Robét.
Wszystkie Materiaty muszg pochodzi¢ z panstw cztonkowskich Unii Europejskiej.

Pozyskiwanie Materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie Materiatow z
jakichkolwiek zrddet miejscowych, wigczajac w to zrodta wskazane przez Inspektora nadzoru i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed przystapieniem do eksploatacji tych zrodet.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych wszystkich Materiatow
uzytych do realizacji Robét.

Inspekcja wytwoérni Materiatow
Wytwornie Materiatbw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. W celu sprawdzenia wiasciwosci Materiatow
mogq by¢ pobierane ich probki. Wyniki tych inspekcji beda podstawa akceptacji okreslonej partii Materiatow pod
wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg zachowane nastepujace
warunki:
» W czasie inspekcji Inspektor nadzoru bedzie miat zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz
producentéw Materiatow.
» Inspektor nadzoru bedzie miat wolny dostep w dowolnym czasie do tych czesci wytwérni, gdzie odbywa
sie produkcja Materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
Ztozone we wskazanym przez Inspektora nadzoru miejscu. Jezeli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych Materiatéw do innych Robot niz tych dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych Materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy element Robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane, bgdz nie zaakceptowane Materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego odrzuceniem i nie zaptaceniem

Przechowywanie i sktadowanie Materiatow

Wykonawca zapewni aby Materiaty sktadowane tymczasowo (do czasu ich uzycia dla wykonywanych Robot) byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swa jako$C i wrasciwosci i bylty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.



Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i przez niego
optaconych. Po zakofczeniu Robdt migjsca tymczasowego sktadowania materiatéw bedg doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Wariantowe stosowanie Materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwo$¢ zastosowania w
wykonywanych Robotach wariantowego rodzaju Materiatu, to Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
swym zamiarze na co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem wariantowego rodzaju Materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli to bedzie konieczne dla prowadzenia badan przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj Materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

3.  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego Sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i jakoSci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach technicznych, Programie
Zapewnienia Jakosci (PZJ), lub projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W
przypadku braku ustaleh w powyzszych dokumentach, Sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ Sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentaciji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora nadzoru i w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t, bedzie utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewidujg mozliwo$¢ uzycia sprzetu
wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru takiego Sprzetu co najmniej trzy tygodnie przed jego uzyciem. Wybrany i zaakceptowany sprzet nie moze
by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantujg zachowania warunkéw Kontraktu zostang przez Inspektora
nadzoru zdyskwalifikowane i nie bedg dopuszczone do Robdt.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robét i na wtasciwosci przewozonych Materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okrelonymi w
Dokumentaciji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora nadzoru, oraz w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wszelkie wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego. Srodki transportu ktére nie odpowiadaja warunkom Kontraktu, beda na polecenie Inspektora nadzoru
usuniete z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét oraz za jako$¢ zastosowanych Materiatow i
wykonywanych Rob6t zgodnie z postanowieniami Warunkoéw Kontraktu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi na
pisSmie przez Inspektora nadzoru.



Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu Rob6t zostang
poprawione, (jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru) przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektor nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosg.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacii, badz odrzucenia Materiatéw lub elementéw Robot bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i specyfikacjach Technicznych, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan i
obserwacji podczas produkciji i préb Materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajgce na Roboty.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane po ich otrzymaniu przez Wykonawce nie pdzniej niz w terminie
wyznaczonym przez Inspektora nadzoru, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu bedzie
ponosit Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci Robo6t

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos$é
Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci Roboét i jakosci Materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan Materiatéw oraz Robdt.

Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania Materiatdw oraz Rob6t z czestotliwo$cig zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami kontraktowymi.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje i odpowiadajg wymaganiom norm i wytycznych okre$lajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jedli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogq
wptyngé ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie badanych Materiatéw i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, kiedy niedociggniecia w pracy Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar ponosi Wykonawca.

Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek.

Inspektor nadzoru bedzie miat zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych Materiatow, ktdre
budzg jego watpliwosci co do ich jakoSci. Koszty tych dodatkowych badarn pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym razie koszty te poniesie Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora nadzoru bedq opisane i
oznakowane w sposdb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami stosownych norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg badania wymaganego w Specyfikacjach Technicznych, stosowa¢ bedzie mozna
wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Kazdorazowo przed przystgpieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
Inspektorowi nadzoru na piSmie wyniki do jego akceptacii.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywat Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak, niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.

Kopie wynikéw badan beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.



Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektora nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania Materiatéw u zrédta ich wytwarzania. Wykonawca zapewni mu przy tym wszelkg
potrzebng pomoc.

Inspektor nadzoru bedzie oceniat zgodno$S¢ Materiatow i Robot z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznych na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze na wiasny koszt pobiera¢ probki Materiatbw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie badan powtérnych lub dodatkowych,
albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci Materiatow i Robot z Dokumentacjq
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku koszty powtérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesie Wykonawca.

Atesty jakosci Materiatow i Sprzetu

W przypadku Materiatéw, dla ktérych atesty sa wymagane Specyfikacjami Technicznymi, kazda partia tych
Materiatow dostarczona do Robét bedzie posiadata atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemystowe winny posiadac certyfikaty wydane przez producenta, poparte wynikami przeprowadzonych
przez niego badan. Kopie tych wynikéw bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Inspektor nadzoru moze dopuéci¢ do uzycia Materiaty posiadajgce atest, stwierdzajgcy ich petng zgodno$¢ z
warunkami Kontraktu. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogq by¢ badane w
dowolnym czasie. Je$li zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich witasciwosci ze Specyfikacjami Technicznymi,
wowczas takie Materialy lub urzadzenia zostang odrzucone.

Dokumenty budowy

Dziennik budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce i winien
by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia Robét do kofca okresu Gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyty przebiegu Robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych na Terenu Budowy.
Kazdy wpis do Dziennika Budowy bedzie opatrzony data, podpisem osoby, ktdra dokonata wpisu z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Wpisy bedg czytelne, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim.
Zataczone do Dziennika Budowy protokéty i inne dokumenty bedq oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
Date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy
Date przekazania Wykonawcy Dokumentacji Projektowej
Date akceptacji przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia Jakosci i harmonogramu Robét
Terminy rozpoczecia i ukoriczenia poszczegoinych elementéw Robét
Przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach, uwagi i
polecenia Inspektora nadzoru
Daty i przyczyny wstrzymania Robot
Zgtoszenia i daty odbiordw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbioréw czesciowych i
koricowych.
Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
Warunki atmosferyczne, przerwy lub ograniczenia w pracy spowodowane ztg pogodq
Zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej
Dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robét
Dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony robot
Dane dotyczace jakoSci Materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem
kto je przeprowadzat

» Inne istotne informacje o przebiegu Robot
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika Budowy bedg przediozone Inspektorowi
nadzoru w celu zajecia stanowiska

VVVVVY VV VYVVVVYYVY
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Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika Budowy muszg by¢ podpisane przez Wykonawce z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska
Wopis dokonany przez projektanta obliguje Inspektora nadzoru do zajecia stanowiska.

Ksiega Obmiaréw

Ksiega Obmiarow stanowi dokument umozliwiajacy rozliczenie faktycznych ilosci wykonanych Robét.

Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza sie w sposdb ciagly, w jednostkach przyjetych w wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje sie je do Ksiegi Obmiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, certyfikaty materiatowe, orzeczenia o jakosci materiatow, receptury, kontrolne wyniki
badan itp. Bedg gromadzone w sposob okreslony w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowic
beda zataczniki do Swiadectwa Przejecia Robét

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie oprocz wymienionych w punktach 6.8.1 do 6.8.3. nastepujace dokumenty:
Decyzja o pozwoleniu na budowe

Protokoty przekazania Terenu Budowy

Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

Swiadectwa Przejecia Robot

Protokoty z narad i ustalen

Korespondencja na budowie

0o o0 T

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy nalezy przechowywac na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym

W przypadku zaginiecia jakiegokolwiek dokumentu budowy nalezy go natychmiast odtworzyé w formie
przewidzianej prawem

Inspektor nadzoru bedzie miat staty dostep do wszystkich dokumentéw budowy. Nalezy takze je udostepniaé
Zamawiajgcemu na jego zyczenie.

7.  OBMIAR ROBOT

0Ogodlne zasady Obmiaru Robét

Obmiar Rob6t bedzie okre$lat faktyczny zakres wykonanych Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi w jednostkach okreslonych w wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiar Robét dokonywany bedzie zgodnie z warunkami Kontraktu.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaréw

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Rob6t lub Specyfikacjach technicznych
nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedy zostang poprawione wedtug
pisemnych instrukcji Inspektora nadzoru.

Obmiar wykonywanych rob6t bedzie przeprowadzany z czestotliwo$cig wynikajaca z comiesigcznych ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w Kontrakcie lub uzgodnionym przez Wykonawce i
Inspektora nadzoru.

Zasady okreslania ilosci Robat i Materiatow

Zasady okreslania ilosci robét podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz
KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okre$lonymi w dokumentacji projektowej i przedmiarze
robét.

Diugosci i odlegtosci migdzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo wzdtuz linii osiowej,
szeroko$ci — po prostej prostopadtej do osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robét nie podajq tego inaczej, to objetosci beda wyliczane
w m3 — jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzane wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach — zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi w Ksiedze Obmiaréw. W razie braku miejsca w Ksiedze, szkice te bedg dotaczone w formie
odrebnego zatacznika do Ksiegi. Wzr takiego zatgcznika uzgodniony bedzie z Inspektorem nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru Rob6t wymagajg akceptacji Inspektora nadzoru przed ich uzyciem.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedq dostarczone przez Wykonawce. Beda one posiada¢ wazne Swiadectwa
atestacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie technicznym przez caty
okres realizacji Robot.

Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji technicznych.
Bedzie on utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciagty zachowanie ich doktadnosci pomiaru wg
norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzania pomiaréw

Obmiary bedg przeprowadzane przed czeSciowym lub koricowym przejeciem Robédt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu Robét lub zmianie Wykonawcy Robdt.

Obmiary Robot zanikajacych bedg przeprowadzane w czasie wykonywania tych Rob6t

Obmiary Robot ulegajacych zakryciu beda przeprowadzane przed ich zakryciem.

8.  ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbiorow
W zaleznoéci od ustalenn Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora
nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a. odbi6r Robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

b. przejecie odcinka lub catosci Rob6t

c. odbiér ostateczny (ostateczne zatwierdzenie robot)

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonywany bedzie zgodnie z Warunkami Kontraktu.

Przejecie Robot
Swiadectwo Przejecia Robét bedzie wystawione zgodnie z Warunkami Kontraktu

Dokumenty Przejecia Robét
1. Dokumentem stwierdzajacym dokonanie przejecia Robét jest Swiadectwo Przejecia sporzadzone wg
wzoru ustalonego przez Inspektora nadzoru.
2. Dla celéw Przejecia robot Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

» Dokumentacje Projektowg z naniesionymi ewentualnymi zmianami.

» Dokumentacje powykonawczg w tym dokumentacje geodezyjng umozliwiajacg naniesienie zmian na
mape zasadnicza, do ewidencji gruntéw i budynkdw i ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie
mapy powstatej w oparciu o geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg
Specyfikacje Techniczne
Uwagi i polecenia Inspektora nadzoru, zwltaszcza przy odbiorze Robédt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz udokumentowanie wykonania tych zalecen.

Receptury i ustalenia technologiczne

Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaréw

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze Specyfikacjami
Technicznymi i Programem Zapewnienia Jakosci.

Atesty jakosciowe wbudowanych Materiatéw

V. VYVV VYV
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Opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi i Programem
Zapewnienia Jakosci.

Sprawozdanie techniczne

Instrukcje konserwacii i obstugi dla dostarczonych urzadzen technologicznych

Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

prawozdanie techniczne zawiera¢ bedzie:

Zakres i lokalizacje wykonanych Robét

Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Inspektora
nadzoru

Uwagi dotyczace warunkéw realizacji Rob6t

Date rozpoczecia i date ukoficzenia Robot

DV VY

3.

VYV VYV

Odbiér ostateczny

Swiadectwo Wypelnienia Gwarancji wystawione zgodnie z ustaleniami Warunkéw Kontraktu bedzie rozumiane
jako ostateczne zatwierdzenie Rob6t — odbior ostateczny.

Ostateczne zatwierdzenie Rob6t po wygasnieciu okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialno$ci za usterki) nastapi
po usunieciu wszystkich usterek odnotowanych w Swiadectwie Przejecia oraz tych, ktdre wystapity w okresie
Gwarancii.

Dokumentacja powykonawcza

Cata dokumentacja musi by¢ jednoznaczna, logiczna i zgodna z aktualnie prowadzonymi robotami.

Dla wszelkich napraw lub zmian prowadzonych podczas okresu gwarancyjnego musi by¢ przygotowana nowa
dokumentacja.

Cata dokumentacja powinna by¢ przejrzyscie skopiowana w czterech (4) kopiach w oddzielnych plastikowych
koszulkach i systematycznie dzielona na foldery (o0 wymiarach 29,7 x 21 cm) na 20 dni przed przekazaniem
obiektu uzytkownikowi.

Cata dokumentacja i rysunki powinny by¢ przediozone i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru, przed
wystawieniem Protokotu Przejecia.

9.  ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne
1. Podstawg ptatnosci jest obmierzona ilo$¢ Rob6t wykonanych przez Wykonawce zgodnie z Kontraktem. Do
obmierzonych ilosci zastosowanie beda miaty ceny jednostkowe podane w wycenionym Przedmiarze
Robét
2. Cena jednostkowa pozyciji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie
na jej wykonanie, okre$lone dla tej pozycji w Specyfikaciji technicznej i w Dokumentaciji Projektowe.
3. Cena jednostkowa obejmuje:
a. Robocizne bezposrednig
b. Warto$¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, sktadowania i transportu
c.  Wartos¢ pracy Sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie Sprzetu na Teren budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)
d. Roboty geodezyjne — pomiary i wytyczenia
e. Koszt opracowania dokumentacji opisanej w punkcie 1.5.4. i 1.5.6. niniejszej Specyfikacji Technicznej
f.  Koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
zaplecza i laboratorium, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji terenu Budowy i zaplecza (w tym
doprowadzenie energii i wody, drogi itp.), koszty tymczasowego oznakowania Robot, wydatki na BHP,
ustugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawne, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, koszty
ogbine Wykonawcy, itp.
g. Koszt rekultywacii i uporzadkowania Terenu Budowy po zakoriczeniu Robét.
h.  Zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu Kontraktu w catym okresie
jego realizaciji, tacznie z Okresem Gwarancyjnym.
i.  Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami
4. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w sposob bezpieczny, scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami
obowigzujacymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy, przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je
traktowac jako integralng cze$¢ i nalezy je czyta¢ tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one
wystepowaty. Uwaza sie, ze Wykonawca jest w peti zaznajomiony z ich zawartodcig i wymaganiami.
Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed datg sktadania
ofert) o ile nie postanowiono inacze;.

Gdziekolwiek wystepuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich norm Unii
Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

10.1 Ustawy
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz.U.2025.408).
- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zaméwien publicznych (Dz.U.2024.1320)
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz.U.2021.2013)
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U.2025.188)
- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz.U. 2024.1194)
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 2024.54).
- Ustawa z 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (Dz.U.2024.320).
- Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu $ciekéw
(Dz.U. 2024.757).
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ST-01
ROBOTY MONTAZOWE PRZY PRZEBUDOWIE PRZEPOMPOWNI

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru sieci kanalizacji
sanitarnej , ktére zostang zrealizowane w ramach zadania pn.: ,,,,Przebudowa istniejacej przepompowni
$ciekdow PS-48 wraz z infrastruktura towarzyszaca na terenie czesci dziatki nr 18 i dziatki nr 299/7, obreb
Stawecin [0025], w miejscowosci Stawecin, gmina Chojnice”.

1.1.1. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres Robo6t objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania rob6t zwigzanych z przewodami grawitacyjnymi i
ci$nieniowymi kanalizacji sanitarnej zaréwno w gruntach nawodnionych jak i nienawodnionych:

Ogolne zestawienie zakresu rzeczowego robot branzy sanitamnej polegajacej na przebudowie istniejacej
przepompowni Sciekéw PS—48 w miejscowosci Stawecin obejmuje:
- budowe nowej armatury pompowej, zaporowej i zwrotnej w istniejgcym zbiorniku przepompowni
$ciekow wraz z rurociggami technologicznymi,
- budowe instalacji aktywnego neutralizatora odoréw AA-OF 700/1800-200m?3/h,
- budowe instalacji do dezodoryzaciji ferrox,
— wykonanie utwardzenia czesci dziatki o nr ewid. 299/7 kostkg betonowa szara, gr. 8cm,
- wykonanie ogrodzenia panelowego terenu przepompowni sciekdw z brama przesuwna,
- budowe Zzjazdu indywidualnego z drogi powiatowej o powierzchni 22,0m2 na terenie dziatki
o nr ewid. 18 (na podstawie art. 29, ust. 2 pkt 11 Prawa budowlanego),
— rozbidrke istniejgcego hydrantu nadziemnego

1.3. Okreslenia podstawowe

Sie¢ kanalizacyjna — uktad potgczonych przewodow kanalizacyjnych i obiektow inzynierskich, znajdujacych sie
poza budynkami od pierwszej studzienki liczac od strony budynku

Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw sciekdw nastepuije dzieki sile ciezkosci
Przykanalik — przew6d odptywowy od pierwszej studzienki od strony budynku lub wpustu ulicznego

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow

Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych

Studzienka potaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia, co najmniej dwdch kanatow
doptywowych w jeden odptywowy

Komora robocza - zasadnicza czes¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni piyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

Wtaz kanatowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim Sciekow.

Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory robocze;.
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1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00

1.5. Dokumentacja robot montazowych sieci kanalizacyjnych

Dokumentacje robot montazowych sieci kanalizacyjnych stanowia;

- projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. ,\w
sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2003r. Nr120, poz.1133), dla
przedmiotu zamdwienia dla ktérego wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe,

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r. Nr108, poz.953 z pozniejszymi
zmianami)

- dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych
wyrobdw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r.
Nr92, poz.881)

- protokoty odbiorow czesciowych, koricowych i robdt zanikajacych, z zatgczonymi protokotami z badan
kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza czyli wcze$niej wymienione czeSci skitadowe dokumentacji robot
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo
budowlane z dnia 7 lipca 1994r. — tekst jednolity Dz.U. z 2017r. Nr 1332),

Roboty nalezy wykonywac na podstawie dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot budowlanych opracowanych dla realizacji zadania.

2. MATERIALY

21. Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST -00.00 ,Wymagania
ogbine”.

2.2. Przepompownia Sciekow

Istniejaca przepompownia $ciekow PS-48 w miejscowosci Stawecin zlokalizowana jest we wschodniej czesci
miejscowos$ci, na terenie dziatki o nr ewid. 299/7, ob. ewid. Stawecin. Teren dziatki jest ogrodzony siatkg na
stupkach metalowych, posiada brame wjazdowa. Na terenie dziatki zlokalizowana jest istniejgca komora
czerpalna przepompowni, wykonana z polimerobetonu DN1500. W pasie ogrodzenia umiejscowione jest
istniejace ztacze kablowo — pomiarowe, bedace wiasnoscig ENEA Operator Sp. z 0.0.

Przed pracami zwigzanymi z przebudowsq istniejacej przepompowni, nalezy wykona¢ by—pass, celem nie
zalewania zbiornika czerpalnego przepompowni naptywajacymi grawitacyjnie $ciekami. W tym celu, na czas
przebudowy przepompowni, nalezy do istniejacej studni naptywowej przed przepompownig zabudowaé
zdemontowang predzej pompe zatapialng z ptywakiem. Rurociag ttoczny od pompy potaczy¢ z istniejacym
rurociggiem ttocznym. W istniejacej studni, w rurociggu dolotowym do przepompowni, zabudowaC korek
pneumatyczny. Uktad by—pass’u zdemontowac¢ po przeprowadzonej przebudowie przepompowni.

Prace rozbiérkowe polegajg na demontazu istniejacej pokrywy przepompowni oraz wszystkich elementow
w zbiorniku czerpalnym przepompowni. Zbiornik nalezy wyczysci¢ metodg hydrodynamiczng. Po wyczyszczeniu,
odpompowaniu zbiornika i wysuszeniu, mozna przystapi¢ do montazu nowej armatury przepompowni, armatury
zwrotnej i zaporowej oraz elementow stalowych w obrebie zbiornika przepompowni, zgodnie z ponizszg
specyfikacja.
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Technologia przepompowni Sciekow:

Na podstawie profilu hydraulicznego istniejacego rurociggu ttocznego oraz zgodnie z wytycznymi Inwestora dla
wydajnosci min. 10 I/s kazdej z pomp, dobrano agregat pompowy Xylem, typ FP 3153.350 SH/272, o mocy 15,0

kW.

Wszystkie urzadzenia powinny pochodzi¢ od jednego producenta i posiadaé serwis firmowy lub autoryzowany na
terenie Polski gwarantujacy szybka obstuge gwarancyjna jak i pogwarancyjna.

pompa powinna by¢ pompag wirowg odsrodkowa monoblokowa, zatapialng do instalacji stacjonarne;
montowanej na kolanie sprzegajacym DN150, opuszczang po dwoch prowadnicach rurowych ze stali
nierdzewnej EN 1.4301 (AISI 304);

zastosowaé pompy wyposazone w wirniki otwarte lub pétotwarte symetryczne, samooczyszczajace sie,
wspotpracujace z dyfuzorem wlotowym wyposazonym w szereg (nieobrotowych) elementéw tngco-
rozszarpujacych czesci wiokniste i gabarytowe (nie dopuszcza sie obrotowych nozy tngcych);
wspdipracujacych z wyztobieniami spiralnymi wspomagajacymi samooczyszczanie czesci hydrauliczne;j,
wirnik powinien umozliwiaé pompowanie $ciekow zawierajgcych ciata state i wiokniste oraz osaddw
$ciekowych do 8% smo;

obudowa silnika oraz korpus hydrauliczny pompy wykonane z zeliwa klasy min. GG25;

wat pompy powinien by¢ utozyskowany w tozyskach tocznych niewymagajacy

dodatkowego smarowania oraz regulaciji,

wat pompy powinien by¢ wykonany ze stali nierdzewnej o whasciwoSciach mechanicznych
i antykorozyjnych nie gorszych niz stal klasy EN 1.4057 (AISI 431);

wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy powinien byé

uszczelniony za pomoca, wysokiej jakosci podwdjnego uszczelnienia mechanicznego z pierscieniami
uszczelnienia zewnetrznego wykonanymi z materiatu 0 odpornosci

antykorozyjnej na $cieki nie gorszej niz weglik wolframu i gesto$ci materiatu nie nizszej niz 14glcms,
pracujacymi niezaleznie od kierunku obrotéw, dla pomp o mocy rownej i wiekszej niz 7,5kW stasowac
uszczelnienie zblokowane. Uszczelnienie produkowane przez dostawce urzadzenia;

silnik pompy powinien byé wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacji silnika H(180°C),
rodzajem pracy S1, do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym, 400V, 50Hz, umozliwiajacy 30
uruchomien na godzine;

dla pomp o mocy do 7,5kW stosowac urzadzenia wyposazone w komore olejowag wypetniong olejem
parafinowym — nieszkodliwym dla Srodowiska w przypadku powstania wycieku,

pompy 0 mocy réwnej i wiekszej niz 7,5kW powinny by¢ wyposazone w komore inspekcyjna/buforowg
niewypetniong olejem, zlokalizowang pomiedzy czescig hydrauliczng pompy, a silnikiem, w ktorej
zamontowany zostanie czujnik przecieku,

dla pomp o mocy do 7,0kW stosowac¢ urzadzenia wyposazone w czujnik przecieku w komorze silnika;
nie dopuszcza si¢ stosowania czujnikéw przecieku pojemnosciowych w komorach olejowych;

silnik pompy powinien posiada¢ wbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczne

odtaczajace pompe od zasilania w przypadku przecigzenia silnika. Czujniki termiczne winny dziata¢ w
temperaturze od 140°C;

praca termokontaktow i czujnika przecieku kontrolowana przez montowany w szafie

sterowniczej przekaznik wspétpracujacy z uktadem sygnalizacyjnym,

komora hydrauliczna pompy przystosowana do podtgczenia uktadu wspomagajacego

mieszanie $ciekow przed wypompowaniem np. hydrodynamicznego zaworu ptuczacego.

zastosowanie zaworu ptuczacego nie wymaga zastosowania dodatkowego zrodta zasilania oraz
odrebnego uktadu sterowania;

punkt pracy pompy powinien by¢ zgodny z wymaganiami szczeg6towymi i aktualnymi wymogami
eksploatatora oraz danymi projektowymi.

Wymagania szczegoétowe dla wirowych odsrodkowych pompy zatapialnych:

ciggta charakterystyka hydrauliczna pompy w zakresie od Q=2.0 I/s do Q=42 I/s;
maksymalna sprawnos¢ hydrauliczna pompy: 56,7%;
maksymalna moc znamionowa silnika elekirycznego: P2=15 kW;
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«  maksymalna predko$¢ obrotowa silnika pompy: 2910 obr/min.;

e wirnik oraz dyfuzor wlotowy pompy powinien by¢ wykonany z utwardzonego zeliwa
wysokochromowego, z min. 25% chromu, o odpornosci na chlorki do 500mg/!.
powierzchnia robocza wirnika utwardzona do min. 60 HRC;

e pompa wyposazona w kabel L=10m;

e masa pompy do 220 kg

Po dokonaniu zabudowy armatury przepompowni, projekt przewiduje podwyzszenie istniejacego zbiornika o
nadstawke z polimerobetonu H=700mm DN1500 oraz nowg pokrywe z polimerobetonu z otworami
technologicznymi. Montaz nadstawki i pokrywy wykonaé zgodnie z zaleceniami producenta.

Grubos¢ Scianek zbiornika nie mniej niz 95 mm. Komore studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana
z polimerobetonu Dw1500. Standardowa wysoko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci
rura moze byé przycinana. Dla uzyskania wiekszej wysokosci komory rury sg taczone przy uzyciu Kleju
epoksydowego.

Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane muszg by¢ z nienasyconej zywicy poliestrowej, bez cementu i
wody. Zastosowany materiat to polimerobeton (skrét PRC od ,polyeser resin concrete”). Bardzo dobra
przyczepno$¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne potgczenie i pozwala uzyskaC wysokg wytrzymato$C na
Sciskanie i zginanie przy matych grubosciach $cianek i tym samym zredukowanym cigzarze elementéw.
Przektada sie to na mniejsze koszty transportu oraz montazu. Wyroby z polimerobetonu sg odporne na
agresywne grunty, Scieki oraz gazy i tym samym nie ulegajg korozji, pod wplywem kwasu siarkowego,
powstatego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujacego w kanatach i zbiornikach $ciekowych"

Wymagane parametry:

—  Ciezar whasciwy [p] 2300 kg/m?3

—  Modut sprezystosci przy $ciskaniu [Ec] 28 000 MPa

—  Wytrzymato$¢ na rozcigganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
—  Wytrzymato$¢ na Sciskanie [fc] min. 80 MPa

—  Scieralno$é max. = 0,5 mm

—  Chropowato$¢ scian [k] max. = 0,1 mm

— Nasigkliwos¢ wodag nw 0,10%

— Odporno$¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawierac (stal 1.4404):

— drabinka ztazowa ze stopniami antypo$lizgowymi (zakoriczy¢ 300mm nad dnem) — stal AISI316L

- porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezpo$rednio na pokrywie — stal AISI316L

- wlaz wejsciowy blacha ryflowana z kratg — stal AISI316L

— kominek wentylacyjny DN100 - stal AISI316L na zewnatrz zbiornika / PVC110 wewnatrz — szt. 1

- prowadnice 2" - stal AISI316L

- tancuchy z oczkami posrednimi do pomp z indywidualng tabliczka i regulatorow ptywakowych - stal
AISI316L

— zasuwy nozowe Hawle, typ 3600, DN100 + przedtuzenie trzpienia ze stali nierdzewnej szt. 2 (otwor w
ptycie stropowej, zamkna¢ pokrywka ze stali AISI316L obracang - uchylng, obstuga z poziomu terenu)

— zawory zwrotne kulowe Hawle, typ 9841, DN100 szt. 2 — zeliwo

— zasuwa nozowa zeliwna Hawle, typ 3600, DN200 + przedtuzenie trzpienia ze stali nierdzewnej szt. 1
(otwor w ptycie stropowej, zamknaé pokrywka ze stali AISI316L obracang - uchying, obstuga z poziomu
terenu)

- przewody ttoczne stal AISI 316L DN100x3mm,

— potaczenia kotnierzowe stal AISI 316L,

— kompensator gumowy DN100 (kotnierze nierdzewne) — 2 szt.

— elementy taczne - stal nierdzewna stal AISI316L

— potaczenie z rurociggiem PEHD ttocznym wewnatrz zbiornika za pomoca kotnierza Hawle, system 2000,
typ 0400, DN 100/PE110
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— potgczenie z istn. rurociggiem naptywowym wewnatrz zbiornika za pomocg kotnierza Hawle, system
2000, typ 0400 oraz zasuwy nozowej zeliwnej Hawle, typ 3600, DN200 — 1 szt.

- przykrycie otworu wentylacyjnego — stal nierdzewna — 1 szt.

—  zawor pluczacy 4901 — 1 szt.

— krociec DN100 stal AISI316L zabudowany w osi rurociggu ttocznego (trojnik ortowy), zakoriczony
kotnierzem $lepym z kroécem 1” i zaworem kulowym 1” w wykonianiu AISI316L

—  zuraw stupowy wraz ze stopg zurawia (udzwig 400 kg) — stal nierdzewna — 1 szt.

— potgczenie pionow ttocznych ksztattkami niskooporowymi (tréjnik ortowy) — nie dopuszcza sie
zastosowania potaczen spawanych pod katem prostym

- instalacja dozowania (zbiornik 1m® w obudowie PEHD) - 1 kpl. kréciec ¥2” z zaworem nierdzewnym do
instalacji dozowania H20,

Zestaw dozowania ferrox

Kontener do przechowywania i dystrybucji $Srodka do dezodoryzaciji ferrox wykona¢ z ptyt PE koloru czarnego,
stabilizowanych i odpornych na promieniowanie UV, zgodnie ze schematem, stanowigcym integralny zatacznik
niniejszego projektu.

Kontener wyposazy¢ w wanne ociekowg zintegrowang z kontenerem przystosowang do przejecia ok. 600 litrow
medium w przypadku rozszczelnienia zbiornika dystrybucyjnego tzw. paleto — pojemnika.

Wszystkie elementy uzyte do jego produkcji musza spetia¢ warunek w petni odpornego na dziatanie medium i
oparéw wytwarzanych przez ferrox.

Kontener wyposazy¢ w pokrywe umozliwiajaca tatwy dostep do jego wnetrza, ktore podzielic nalezy na dwie
czesci. Jedna czes¢ przeznaczona jest na zbiornik ferrox o pojemnosci 1000 litréw, natomiast w drugiej czesci
zamocowana jest pompa dozujaca i szafka zasilajaco — sterujgca. Obie winny by¢ wentylowane i oddzielone od
siebie. Kontener wyposazy¢ w rekojesci umozliwiajace fatwe transportowanie (po oproznienu z medium), a takze
pokrywe zamykana na ktddke.

Do dozowania zastosowa¢ membranowg pompe DDC 6-10 AR-PP/E/C-F-31U2U2FG produkcji Grundfos lub o
parametrach rownowaznych, z mozliwoscig ptynnej regulacji dawki w zakresie 0-100% wydajnosci maksymalnej
pompy tj. do 8,0 I/h, cisnieniem maksymalnym 10,0 bar. Dozowanie $rodka uruchamia sygnat startu pomp(y)
Sciekow i wowczas pompa dozujaca pracuje z ustawiong na pokretle wydajnoscia. Szafka zabezpiecza pompe,
wskazuje poprawno$¢ dziatania i stany awaryjne pompy.

Minimalny obszar, ktéry powinien zosta¢ zapewniony w celu poprawnej instalaciji i uzytkowania zestawu
dozowania ferrox to 2,00x1,40m.

W celu zapewnienia prawidtowej wentylacji komory pompowni oraz zapobiegnieciu przedostawania si¢ do
atmosfery nieprzyjemnych zapachéw nalezy dostarczy¢ neutralizator aktywny z wktadem weglowym.

Neutralizator odoréw winien skfada¢ sie z:

— zasobnika wykonanego z tworzywa sztucznego (polietylen wysokiej gestosci),

— wentylatora chemoodpornego wyciggowego zasilanego napieciem 230V o mocy nie przekraczajace;
0,18 kW,

— Zzloza w postaci wegla aktywnego impregnowanego formowanego - pellet o gradacji 4 mm,

— rozdzielnicy zasilajgcej z niezbednymi elementami zabezpieczajacymi — zapewniajgcymi bezpieczng
prace urzadzenia,

—  kroéca wlotowego o Srednicy 110 mm,

— kroéca kondensatu z zaworem odcinajacym,

— wszystkie elementy montazowe / skrecajace muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej odpornej na
korozje min. AISI 304 (elementy skrecajace A2)

Wymagany przeptyw powietrza musi wynosi¢ nie mniej niz 200 m3/h i nie wiecej niz 250 mdh. Pobdr mocy
urzadzenia nie moze przekracza¢ 180 W. Natezenie dzwieku nie moze przekracza¢ 55 dB(A) z odlegtosci 5 m.
Wentylator nalezy dostarczy¢ w wersji chemoodpornej, w ktérej czasza wentylatora, wirnik, konstrukcja wsporcza
silnika i podstawa wentylatora sg wykonane z tworzywa sztucznego.
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Wraz z urzadzeniem nalezy dostarczyc¢:
— deklaracje zgodnosci WE potwierdzajacq zgodno$¢ z dyrektywami o Dyrektywa niskonapieciowa
2014/35 EU
— Dyrektywa o zgodno$ci elektromagnetycznej 2014/30 EU

Urzadzenie musi zapewnia¢ skuteczng neutralizacje odordw w okresie 1 roku przy zatozeniu $redniego stezenia
H.S na poziomie 40 ppm z okresowymi skokami stezenia H2S do poziomu 500 ppm.

Urzadzenie nalezy posadowi¢ na utwardzonej powierzchni, w postaci piyty betonowej o wymiarach nie
mniejszych niz 1,00 x 1,00m o gr. 15¢cm, alternatywnie zastosowaé prefabrykat betonowy. Powierzchnia musi by¢
ptaska, pozbawiona nieréwnosci i pozioma. Odcigg odoréw ze zbiornika wykonaé poprzez potaczenie
neutralizatora rurg PE110, ktdrg nalezy wprowadzi¢ poprzez przejscie szczelne do komory przepompowni (pod
ziemig).

Urzadzenie po uruchomieniu powinno spetnia¢ postanowienia nastepujacych dyrektyw:
- Dyrektywa o niskim napigciu 2014/35 EU
- Dyrektywa o zgodnosci elektromagnetycznej 2014/30 EU

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:
— wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme dotyczaca jakosci w spawalnictwie w petnym zakresie
wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2
— wykonawca musi zatrudnia¢ spawaczy i operatoréw urzadzen spawalniczych spetniajacych wymagania
normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Ci$nieniowej 2014/68/UE
— wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologie spawania WPQR zgodng z PN-EN
ISO 15614
— wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO 5817
= zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277
= personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712
»= minimum 80% spawow do $rednicy DN200 musi by¢ wykonanych metodg orbitalng w podwdjnej
ostonie argonu z potwierdzeniem jako$ci spawu

Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco - sterujacej ukladu dwupompowego w oparciu
o modut telemetryczny GSM/GPRS:

Obudowa rozdzielnicy:
— wykonana z poliestru wzmocnionego wtoknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66, wspotczynniku
udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR, odporna na promieniowanie UV,
— wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV, na ktorych sg
zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
= poprawno$ci zasilania,
awarii ogélnej,
awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1,
= pracy pompy nr2;
wytacznik gtéwny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
o stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),
o wymiary 1000(wysokos¢) x 800(szerokos¢) x 300(gtebokos¢) z drzwiami wewnetrznymi,
- 2 kpl.

O O O

20



« szafka posrednia przytaczeniowa SPP o wymiarach 500x400x230 - 1 kpl.
*  wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
*  wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,
»  posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajagcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci demontazu
obudowy rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, cokdt odporny na promieniowanie UV.

Urzadzenia elektryczne:
- modut telemetryczny GSM/GPRS
- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
- uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
- przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp
- wytacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
- gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wytacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16
- wytacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem i zanikiem napiecia na
dowolnej fazie zasilajace;
- stycznik dla kazdej pompy
- jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej
- dla pomp o mocy 25,5kW rozruch za pomocg ukfadu softstart
- zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw
- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wej$ciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego i optycznego
- wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej oraz wtazu
- wewnetrzne oswietlenie rozdzielnicy — Swietlowka 8W
- sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H,0 wraz z
dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)
antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania poprawnego
poziomu sygnatu na obiekcie
- wtyk do podtaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ - 0 - Agregat
- ogranicznik przepie¢ klasy C
- ogranicznik przepie¢ klasy D
- gniazdo 400VAC z wylacznikiem nadmiarowo-pradowym
- gniazdo 24VAC z wytacznikiem nadmiarowo-pradowym
- automat zmierzchowy
- przekaznik MiniCASII - 2 szt.
- przedtuzenie kabli pomp 0 5m - 2 szt.

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza przepompowni $ciekéw ma posiadaé¢ Europejski Certyfikat Jakosci
‘CE’.

Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastepujace sygnaty (UWAGA!!
— wszystkie sygnaly binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikow pomocniczych):

* wejscia (24VDC):

o tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)
potwierdzenie pracy pompy nr 1
potwierdzenie pracy pompy nr 2
awaria pompy nr 1 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i
zawilgocenia pompy je$li posiada
awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i
zawilgocenia pompy je$li posiada
o kontrola otwarcia drzwi
kontrola otwarcia wtazu pompowni
o kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

e} O 0O O O

o
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o kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak
o kontrola rozbrojenia stacyjki
e wejscia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przektadnikow pradowych (4...20mA)
« wyjécia (zatgczanie przekaznikéw napieciem 24VDC):
o zatgczanie pompy nr 1
zatgczenie pompy nr 2
zatgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)
zatgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)
zataczenie wyjscia wiamania — do podigczenia niezaleznej centralki alarmowe;
(opcjonalnie)

O 0O 0O o0 O

Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym

GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiane danych z istniejacg stacjg bazowa

zintegrowany wy$wietlacz znakowy LCD z pod$wietleniem

16 izolowanych wejs¢ binarnych, ktére moga by¢ uzyte jako wejscia licznikowe

16 izolowanych wyj$¢ binarnych

4 wejScia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA

niezalezne porty komunikacyjne z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE:
o1 x RS485
02 x RS232

stopien ochrony 1P40

temperatura pracy: -20°C...50°C

wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacii

modut GSM/GPRS/EDGE

napiecie zasilania 12/24VDC

gniazdo antenowe SMA

technologia Dual-SIM

pomiar temperatury, wilgotnosci oraz ci$nienia atmosferycznego

Wymagania modutu telemetrycznego:

wysytanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binamych i analogowych) modutu telemetrycznego
do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w wydzielonej sieci APN
wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmowych na
obiekcie
sterowanie pracq obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakdéw i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
o brak karty SIM
poprawnos¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia i wyj$cia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zatgczenia pomp
nastawiony poziom wytgczenia pomp
nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy
liczba zatgczen kazdej z pomp

O 0O 0O 00O 0O O0OO0OO0OO0o
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o liczba godzin pracy kazdej z pomp
o prad pobierany przez pompy
o poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzaciji (wpisanie kodu)
operatora:
a) poziomu zataczenia pomp
b)  poziomu wylgczenia pomp
c) poziomu dotaczenia drugiej pompy
d) zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;
e) zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
prezentacja na wySwietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:
a) kazdejz pomp
) zasilania
c) wystapieniu poziomu suchobiegu
d) wystapieniu poziomu przelewu
) btednym podtaczeniu ptywakéw
sondy hydrostatycznej
g) wilamaniu
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
automatyczne przetaczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy
z mozliwo$cig wytaczenia opciji
blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje czestotliwo$¢
zataczen pomp, funkcja z mozliwoscig wytaczenia (opcja)
Zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
Zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
a) pobieranej mocy
b) zuzytej energii
C) napiecia na poszczegdlnych fazach
mozliwo$¢ podiaczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej

Protokot komunikacji okreslony i zgodny z trybem pracy modutu MODBUS RTU

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza pomp ma zapewniaé:

naprzemienng prace pomp

automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

kontrole termikéw pompy i wytgcznikéw silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekdw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
reczne;

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat
z dwaoch ptywakow

kompatybilno$¢ z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajaco — sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okre$lone w PN-EN [EC 61439-
1:2021-10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy kompatybilnoci elektromagnetycznej
2014/30/UE - EMC.

Rozdzielnica zasilajaco — sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okre$lone w PN-EN [EC 61439-
1:2021-10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekéw wraz
z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi oprogramowanie istniejacego systemu monitoringu musi
posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych
zapewnia dostawca systemu monitoringu.
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Nowo budowana sieciowa przepompownia $ciekdw opisana w projekcie budowlanym oraz
w SWZ ma by¢ objeta rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowa
transmisje danych GPRS, ktéry jest zainstalowany i funkcjonuje w GZGK Charzykowy Sp z o.0.

Oprogramowanie nowej przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejacym systemem
monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez naniesienie nowej przepompowni $ciekow
na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej sie w siedzibie eksploatatora
gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednocze$nie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy
system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS nie moze by¢
zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie rowniez mozliwosci wspotdziatania dwoch czy wiecej odmiennych
systemow sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przysziej eksploatacji przepompowni sieciowych.

OPIS PARAMETROW FUNKCJONALNO-UZYTKOWYCH FUNKCJONUJACEGO ISTNIEJACEGO SYSTEMU
MONITORINGU W TECHNOLOGII GSM/GPRS ZE STAtLA ADRESACJA IP OBIEKTOW CHRONIONYCH
SYSTEMEM APN

Rozbudowa istniejacego systemu monitoringu i wizualizacji

Monitoring wszystkich obiektow wchodzacych w zakres zadania nalezy zrealizowa¢ poprzez rozbudowe
istniejacego systemu monitoringu obiektéw wodno-kanalizacyjnych, a wizualizacje nalezy wykona¢ w Centrum
Dyspozytorskim.  Oprogramowanie wizualizacyjne modernizowanych obiektdw musi byC zintegrowane
i kompatybilne z istniejgcym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu monitoringu 0 nowo wigczane obiekty
nalezy zrealizowa¢ poprzez naniesienie ich na istniejacej mapie synoptycznej rozbudowywanej aplikacji SCADA.
Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy ifunkcjonujacy u Uzytkownika licencjonowany system
sterowania i monitoringu w oparciu o technologie GPRS ze statg adresacjg IP obiektéw chronionych systemem
APN, nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie réwniez mozliwosci wspétdziatania dwdch lub wiecej
odmiennych systeméw sterowania i monitoringu z uwagi na bezpieczenstwo eksploatowanych rozproszonych
obiektéw wodno-$ciekowych oraz kosztéw z tym zwigzanych.

Podstawowe wymagania dla systemu monitoringu
System monitoringu ma sktada¢ sie z dwoch podstawowych elementow:

» obiekt zdalny (np. przepompownia $ciekdéw) — wyposazony w modut telemetryczny GSM/GPRS, ktdry
zawiera sterownik PLC z wy$wietlaczem LCD oraz modem komunikacyjny do transmisji pakietowe;
danych,

» obiekt lokalny - istniejace Centrum Dyspozytorskie, mieszczace si¢ w siedzibie eksploatatora
GZGK Sp. z 0.0. Charzykowy, ul. Ustronna 12, 89 — 606 Charzykowy.

Informacje o stanach obiektu sg przesytane za pomocg GPRS (USLUGA PAKIETOWEJ TRANSMISJI DANYCH)
do stacji monitorujgcej, ktéra wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacja
monitorujgca jest zainstalowana w siedzibie eksploatatora.

System wizualizacji powinien si¢ sktada¢ z:

e gldwnego okna synoptycznego
» okna szczegdtowego urzadzenia/obiektu

Gtéwne okno synoptyczne

e Gtéwne okno synoptyczne (okno startowe) musi umozliwiaé podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektéw. Operator musi mie¢ mozliwo$¢ wyboru organizacji widoku obiektéw pod
katem procesu technologicznego (powiazan, relacji pomiedzy obiektami) lub lokalizacji obiektéw na
podktadzie mapy. W tym celu wymagana jest aby system wizualizacji obstugiwat serwery WMS (Web
Map Service np. OpenStreetMap, Geoportal). Aktualizacja podktadu obiektéw na mapie powinna by¢
mozliwa w trybie online lub offline. W celu szybkiej analizy stanu monitorowanych obiektow bez

24



konieczno$ci przetaczania poszczegdinych okien szczegdtowych obiektow wyswietlane obiekty na
mapie synoptycznej lub technologicznej powinny zawiera¢ podstawowe, najwazniejsze informacje o
obiekcie przedstawione w sposéb graficzny (np. prace, awarie, gotowos¢, odstawienie urzadzenia,
aktualny poziom w zbiorniku).

Okno startowe musi by¢ wyposazone w pasek menu bocznego gdzie znajdujg sie wszystkie
monitorowane obiekty. Okno nalezy wyposazy¢ w pasek wyszukiwania po nazwie obiektu. Przy
kazdym polu powinien znalez¢ sie przycisk wycentrowania mapy na danym obiekcie. Dodatkowo pole
z nazwa obiektu musi zmienia¢ kolor wraz ze zmiang statusu obiektu:

- brak koloru, podswietlenia - gotowo$¢ urzadzenia/obiektu,

- kolor zielony sygnalizuje prace urzadzenia/obiektu,

- kolor czerwony sygnalizuje awarie urzadzenia/obiektu,

- kolor pomaranczowy sygnalizuje, ze obiekt nadal pozostaje w statusie awarii, ale awarie potwierdzit

uzytkownik systemu wizualizacji,

Obszar alarmoéw biezacych, w tym obszarze okna startowego nalezy umiesci¢ w formie tabeli informacje
o alarmach wystepujacych na wszystkich monitorowanych obiektach. Nalezy wyswietla¢ w tabeli
nastepujace informacje:

e dataigodzina wystgpienia alarmu,

* nazwe obiektu,

e opis (rodzaj) alarmu,

e data ustgpienia alarmu,

» date i godzine potwierdzenia alarmu przez uzytkownika,

* nazwe uzytkownika potwierdzajgcego alarm.

Okno alarmoéw biezacych powinno dodatkowo umozliwia¢ sortowanie alarméw, indywidualne i grupowe
potwierdzanie alarmoéw oraz powiekszenie okna alarméw biezacych do catej strony.

Obszar ostatnio dodanych notatek do urzadzen/obiektéw. Kazde urzadzenie/obiekt pozwala
w oknie szczegdtowym obiektu dodaé indywidualnej notatki, informacji o obiekcie. W oknie startowym
nalezy umiescic liste ostatnio dodanych notatek. Lista powinna zawiera¢ informacje o nazwie obiektu,
data i godzina dodania, uzytkownik ktory dodat notatke oraz tre$¢ notatki.

Z poziomu okna startowego, jak i okien obiektowych uzytkownik powinien mie¢ mozliwo$¢ wylogowania.
Uzytkownik z najwyzszymi uprawnieniami administratora musi mie¢ mozliwo$¢ dostepu do panelu
zarzadzania kontami uzytkownikéw. W panelu tym musi by¢ mozliwo$¢ dodania/usunieci konta oraz
czasowej dezaktywacji/aktywacji konta. Ustawienia poziomu dostepu dla poszczegdlnych kont,
resetowania haset dostepu dla istniejacych kont.

W celu poprawienia ergonomii systemu wizualizacji system wizualizacji nalezy wyposazyé
w mozliwo$¢ przetaczenia obrazu systemu wizualizacji z pracy na jasnym tle i pracy na ciemnym tle
(dark mode). Ustawienia te powinny zasta¢ zapisane i zastosowane po nowym uruchomieniu systemu.

Ekran szczegotowy urzadzenia/obiektu

Ekran szczegdtowy powinien zawiera¢ wszystkie dane dotyczace danego urzadzenia/obiektu. Ekran szczegdtowy
w zalezno$ci od uprawnien danego operatora musi umozliwia¢ zdalne zatgczenie, wyltaczenie, odstawienie
urzadzen, zmiane nastaw lub poziomoéw. Ekran szczegétowy powinien zawiera¢ klika obszaréw:

Nagtdéwek ekranu z nazwg obiektu,

Pasek z bocznym menu, wyglad paska i funkcjonalnos¢ jak w gtéwnym oknie synoptycznym, pozwala na
przechodzenie pomiedzy ekranami szczegétowymi obiektéw bez wracania na mape w oknie startowym,
Obszar informacyjny, zawiera¢ powinien informacje o stanie komunikacji, ostatniej aktualizacji danych
oraz sile sygnatu GSM. Okno nalezy wyposazy¢ w przycisk wymuszajacy przesyt aktualnych dany z
obiektu.

Aktywny model 3D i urzadzenia/obiektu. W tym celu system wizualizacji musi umozliwia¢ obstuge plikow
gITF/GLB. Aktywne modele 3D odwzorowujg realny model urzadzenia/obiektu, pozwalajg na zdalne
zapoznanie obstugi z réznymi typami obiektow. Elementy grafiki 3D poprzez zmiane koloru danego
urzadzenia powinny sygnalizowa¢ prace, awarie, odstawienie danego urzadzenia badz grupy urzadzen.
Obszar raportéw, musi umozliwi¢ uzytkownikowi tatwe sporzadzenie raportéw odnos$cie: czasu pracy,
ilosci zataczen, ilodci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie
historycznym. W kazdej chwili musi by¢ mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

25



e Obszar wykresu biezacego. Muszg sie w nim znalez¢é wykresy przedstawiajacy prace poszczegoinych
urzadzen, poziomdw w zbiornikach z ostatnich 6 godzin.

» Wazng funkcje, ktéra musi posiada¢ system wizualizacji jest mozliwo$¢ przypisania dowolnych plikéw
danych do dodanego urzadzenia/obiektu (schematéw technologicznych i elektrycznych, kart
katalogowych, galerii zdje¢ obiektu, dokumentacji).

Dodatkowo w oknie szczeg6towym obiektu powinny sie znalez¢ przyciski dodawania notatek, informacii
o danym obiekcie. Dana notatke bedzie mogt usunag tylko uzytkownik, ktory ja dodat.
Dodatkowe wymagania stawiane systemu monitoringu i wizualizacji.

System monitoringu i wizualizacji musi posiada¢ dodatkowo nastepujace funkcje:

Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powinna powodowaé
wystanie petnego statusu wejs¢/wyj$¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja monitorujgca moze zdalnie
w okreslonych odstepach czasowych wymusi¢ przestanie wiw statusu z danego modutu telemetrycznego. Inaczej
mowiac, w momencie wystgpienia dowolnej zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zataczenie pompy,
otwarcie drzwi rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujacej zostaje
wystany aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejsciach i wyjciach modutu telemetrycznego). Dodatkowo
niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujgca moze czasowo (np. co 1 godzine) odpytywa¢ moduty
telemetryczne o ich aktualny stan wejSc¢/wyjsc.

Wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli alarméw biezacych,
alarmy powinny by¢ podawane z nastepujacymi informacjami: data wystapienia alarmu, nazwa obiektu, typ
alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie alarm zostat potwierdzony przez operatora.

Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujacej — powinna umozliwia przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o najmniejszych kompetencjach ma prawo tylko do
przegladania obiektow bez mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma petne
prawa dostepu wraz z prawem zdalnego sterowania urzadzeniami (np. zdalnego zataczenia pompy lub zdalne;
zmiany poziomow pracy).

Funkcja alarméw historycznych — ma umozliwiaC przegladanie archiwalnych zdarzern alarmowych na
wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny okres czasu wraz z funkcjg filtrowania w/g danego
stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwos¢ uzyskania informaciji kiedy dany alarm zostat potwierdzony i
przez jakiego operatora. A takze umozliwia¢ wykonanie wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarméw biezacych - powinna umozliwia¢ wizualizacie w postaci tabeli wszystkich biezacych
(niepotwierdzonych) stanoéw alarmowych z monitorowanych obiektéw lub urzadzen. W jednoznaczny sposdb
identyfikowac, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-alarm krytyczny, ), czy juz ustapit (kolor:
zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez operatora zostaje powinien on zosta¢ umieszczony w bazie
danych systemu i powinna by¢ mozliwo$¢ przegladania go za pomoca funkcji alarméw historycznych. Dodatkowo
w momencie wystgpienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie lub urzadzeniu powinien aktywowaé sie
sygnat dzwiekowy, ktorego bedzie mozna wytaczy¢ po potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych alarmoéw
biezacych, co powala na wykonywanie przez operatora innych czynnosci niezwigzanych ze stacjg monitorujaca,
poniewaz zostanie on przywotany przez system w momencie awarii na ktéryms$ z monitorowanych obiektow.
Zapis danych — System monitoringu powinien umozliwia¢ zapis wszystkich odebranych danych w bazie danych
SQL.

Kontrola potaczenia stacji monitorujacej z monitowanymi obiektami lub urzadzeniami - system
monitoringu powinien umozliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odczytu danych z obiektu.
Kontrola dostepu do monitorowanego obiektu — system powinien umozliwia¢ rozbrojenie/uzbrojenie obiektu
za pomocy, stacyjki (lokalnie w przypadku np.: uje¢ gtebinowych) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze
stacji monitorujacej). W momencie rozbrojenia obiektu nie sgq wysytane z niego sygnaty alarmowe — funkcja
testowania obiektu bez przesytania fatszywych informaciji oraz dodatkowo pozwalajgca na oszczednos¢ w ilosci
wystanych/odebranych danych GPRS - oszczedno$¢ w kosztach eksploatacii.

Alarm wlamania - system powinien wywotaé na stacji monitorujacej alarm wtamania po okre$lonym czasie od
jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien ulega¢ skasowaniu po czasie. System powinien
wymagac zdalnego skasowania alarmu przez operatora, w ten sposéb informujac go o swoim wystapieniu.
Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej dzwiekowo-optycznej z poziomu stacji monitorujacej.
Funkcja od$wiezenia obiektu — umozZliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej aktualnego
statusu wejsé/wyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lub urzadzenia.
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Funkcja od$wiezenia zegaréw - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej aktualnych
danych odno$nie czasu pracy i ilosci zataczen danej pompy. Informacje te sg przechowywane lokalnie w pamieci
modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitorujacej (zabezpieczenie przed utratg danych w momencie
wylaczenia stacji).

Funkcja kasowania zegaréow — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegardw czasu pracy pomp wraz z
licznikami ilo$ci zataczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni np. réwnomierne zuzycie pomp w
ciggu miesigca.

Zdalne zatgczanie/wytaczanie pomp.

Zdalne rewersyjne zataczanie pomp na czas 5 sekund (opcjonalnie)

Funkcja odiaczenia/podiaczenia pompy - pozwala na zdalne ,poinformowanie” sterownika o
odtaczeniu/podtaczeniu danej pompy, co wigze sie z nie/luwzglednianiem danej pompy w cyklu pracy zestawu,
np. jezeli zdalnie odtaczymy pompe, to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze zatgczy
pompe, ktdra fizycznie wystepuje na obiekcie i nie jest odtgczona w systemie pompowni

Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy pompowni - istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze stacji monitorujacej)
zmiany poziomu zatgczania, wytgczania pomp oraz poziomu alarmowego — oczywiscie przy wystepowaniu sondy
pomiarowej w zbiorniku przepompowni.

Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wiekszej ilosci pomp - funkcja niezbedna w
przypadku warto$ci zabezpieczenia pradowego w zigczu kablowym na przepompowni, dobranego dla pracy tylko
jednej pompy

Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw - operator w danej chwili moze wykona¢ tylko jeden rozkaz (np.
zatagcz pompe nr1). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykonaé kolejny. Jest to zabezpieczenie przed
wysytaniem nadmiernej ilo$ci rozkazéow w jednej chwili.

Wykresy szybkiego podgladu - pozwalajg na podglad: pracy, spoczynku, awarii pomp, pradu w okresie
ostatnich 1, 3, 6, 12 godzin.

Trendy historyczne — mozliwo$¢ sporzadzania wykresdw: stanu pomp, pradu na doktadnej skali czasu w
wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego wykresu.
Trendy historyczne - mozliwos¢ wySwietlenia kilku wykresow poziomu na jednym ekranie
z réznych przepompowni — przeglad pracy sieci kanalizacyjnej.

Raporty — mozliwo$¢ sporzadzania raportow odnosnie: czasu pracy, ilosci zataczen, ilosci awarii, czasu awarii
pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwosé
wykonania wydruku sporzgdzonego zestawienia.

Funkcja PLANER ( planowanie dziatar serwisowych)

Funkcja zgtaszania btedéw programowych / sugestii poprawy funkcjonalnosci systemu monitoringu z
poziomu oprogramowania.

Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy na wybranym
obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujgce;

Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu postoju wybranej pompy na wybranym
obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujgce;

Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego natezenia pradu wybranej pompy na wybranym
obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujgce;

SMS - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci SMS pod wskazany numer telefonu w
momencie zaistnienia standw alarmowych na w/w obiektach. SMS ma by¢ wystany bezposrednio z obiektu lub
systemu za pomocg komercyjnej bramki SMS.

Wiadomosci tekstowe - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci tekstowych pod wskazany
adres e-mail lub na komunikator Messenger momencie zaistnienia standw alarmowych na w/w obiektach.
Dostawca monitoringu musi zapewni¢ ustuge call center - wsparcia technicznego min
w godzinach od 7:00 do 22:00, 7 dni w tygodniu. Czas reakcji na zgtoszenie maksymalnie 2 godziny.

Zuraw ZPR typu Proma ze stopa o udzwigu 400kg zabudowaé w wersji do montazu pionowego — wykonanie
materiatowe stal AISI304. Zuraw posadowi¢ na pokrywie przepompowni, zgodnie z zaleceniami producenta.

Do pokrywy przytwierdzi¢ uchwyt zejSciowy do drabiny AISI304, montowany za pomocg kotew chemicznych.
Kominki wentylacji nawiewnej DN110 ze stali AISI316L, przystosowany do montazu antyodorowego wktadu
weglowego.
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Zagospodarowanie terenu przepompowni $ciekdw

Po wykonanych pracach zwigzanych z przebudowg przepompowni $ciekow oraz wykonaniu pofaczen
hydraulicznych oraz elektrycznych i jej rozruchu, wykonac nalezy nowe ogrodzenia z paneli, wymiary ogrodzenia
5,00 x 5,00m oraz utwardzenie terenu przepompowni sciekéw kostkg betonowg szarg gr. 8cm.

Teren przepompowni nalezy ogrodzi¢ panelami kratowymi H=1,5m na stupkach o wym. 40x60mm
i wysoko$ci H=2,00m, osadzonych na podmuréwce prefabrykowanej 245x25¢m, dedykowanej do ogrodzen
systemowych. Stupki ogrodzeniowe i bramowe obetonowaé betonem C16/20. Zastosowaé brame przesuwna.
Panele ogrodzeniowe — drut 85mm ocynkowany, lakierowany proszkowo, zielony (alternatywnie antracyt). Brama
ocynkowana, jak ogrodzenie.

Zastosowac oswietlenie terenu przepompowni, zgodnie z opisem branzy elektrycznej niniejszego opracowania.

W ramach zadania przewiduje sie utwardzenie cze$ci dziatki o nr ewid. 299/7 kostkq betonowg grafitowa,
gr. 8cm, w obrysie projektowanego ogrodzenia na podsypce cementowo —piaskowej, gr. 3cm. Nalezy zastosowac
nastepujacq podbudowe utwardzenia:

- warstwa odsaczajgca z piasku, gr. 10cm
- gorna warstwa podbudowy z betonu C16/20, gr. 20cm

Dodatkowo, na podstawie decyzji Zarzadu Powiatu Chojnickiego 1D.673.10.2025 z 11.06.2025r. na terenie czeSci
dziatki o nr ewid. 299/7 i dziatce o nr ewid. 8 (pas drogi powiatowej) przewidziano wykonanie zjazdu zwyklego do
terenu przepompowni kostkaq betonowa grafitowa, gr. 8cm na podsypce cementowo —piaskowej, gr. 3cm, o
nastepujacych parametrach konstrukcyjnych:

- warstwa odsaczajgca z piasku, gr. 10cm

- dolna warstwa podbudowy z ttucznia betonowego 0/63mm, gr. 17cm

- gorna warstwa podbudowy z KLSM 0/31,5mm, gr. 8cm

- szerokos¢ jezdni zjazdu — 4,00m

- szerokos¢ zjazdu — 7,00m

- przeciecie krawedzi zjazdu z drogg powiatowg Sciete skosem w proporcji n:m, gdzie n=m=1,5m

- pochylenie podtuzne i poprzeczne zjazdu dostosowaé do uksztattowania terenu,

- spadki podtuzne, zgodnie z profilem podtuznym zjazdu, stanowigcym integralny zatacznik do niniejszego
opracowania,

- obramowanie zjazdu opornikiem betonowym o wymiarach 12x25x100cm na fawie betonowej C12/15 z
oporem

- szerokos¢ obustronnych poboczy nie mniejsza niz 0,75m

- powierzchnia zjazdu w granicach pasa drogowego drogi powiatowej réwna 22,00m?

Z uwagi na istniejace zanizenie terenu przepompowni $ciekdw w stosunku do drogi powiatowej nr 2645G,
w projekcie przewidziano wyniesienie terenu przepompowni o okoto 0,70m. W zwigzku z powyzszym, zachodzi
koniecznos¢ wykonania stosownych prac ziemnych i dowiezienia gruntu (piasku), ktéry nalezy zagesci¢
mechanicznie warstwami okoto 0,30m, do wysoko$ci zaplanowanych warstw konstrukcyjnych podbudowy zjazdu
z drogi powiatowej oraz terenu przepompowni. Umocnienie skarpy, od strony wschodniej przepompowni,
stanowi¢ beda ptyty betonowe, azurowe o wym. 40x60cm, zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.

2.3. Sktadowanie materiatow

231  Rury kanatowe

Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej w wigzkach, opierajac ramke o
ramke, jedna na drugiej nie wyzej niz na 2m. Gdy rury sg sktadowane (po rozpakowaniu) w stertach, nalezy
zastosowac boczne wsporniki z drewna w maksymalnych odstepach co 1,5m. Spodnia warstwa rur powinna by¢
utozona na drewnianych fatach o szerokosci min. 50mm i wysokosci takiej aby kielichy nie miaty kontaktu z
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podtozem. Rozstaw podp6r max. 2m. W stercie (rury po rozpakowaniu) nie powinno sie znajdowa¢ wiecej niz 7
warstw, maksymalna wysokos¢ sktadowania 1,5m. Kielichy rur winny by¢ tak wysuniete, aby konce rur z wyzszej
warstwy nie spoczywaty na kielichach warstwy nizszej. W okresie letnim zabezpieczy¢ rury przed nadmiernym
wptywem promieniowania stonecznego poprzez zadaszenia. Rury majg na obu koricach zaslepki, ktore nalezy
zdejmowac bezposrednio przed montazem. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona
przed gromadzeniem sie wod opadowych. Wykonawca jest zobowigzany uktadaé rury wedtug poszczegdlnych
grup, wielkosci i gatunkdéw w sposdb zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdinych
stosow lub pojedynczych rur.

23.2 Kregi

Kregi mozna sktadowaC na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregéw przekazywany na
grunt nie przekracza 0,5 MPa. Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie
powinna przekracza¢ 1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwia dostep do poszczegéinych stoséw wyrobdw lub
pojedynczych kregdw.

2.3.3  Wlazy kanatowe
Wtazy kanatowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji powodujacych korozje. Wiazy powinny by¢
posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢é utwardzona i odwodniona.

234 Kruszywo
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

23.5 Cement

Cement powinien by¢ przechowywany w silosach. Na budowie powinny znajdowa¢ sie silosy w iloSci
zapewniajacej ciagtos¢ robot. Sktadowanie cementu w workach Wykonawca zapewni w magazynach
zamknietych. Sktadowany cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania
cementu nie moze by¢ dluzszy niz 3 miesigce.

3. SPRZET

31 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -00.00 ,Wymagania ogoine”

3.2 Sprzet do robét ziemnych przygotowawczych i wykonczeniowych

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet do wykonania robét ziemnych

i wykonczeniowych:

-pite do ciecia asfaltu i betonu,

-pite motorowg tancuchowa 4,2 KM,

-zuraw budowlany samochodowy o nos$nosci do 10 ton,

-koparke podsigbierng 0,25 mé do 0,40 m?3,

-spycharke do 100 KM,

-sprzet do zageszczania gruntu, a mianowicie: zageszczarke wibracyjng, ubijak spalinowy, walec
wibracyjny,

-specjalistyczny sprzet do uzupetniania nawierzchni.

3.3 Sprzet do rob6t montazowych

W zaleznosci od potrzeb i przyjetej technologii robot, Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet montazowy:
-samochdd dostawczy do 0,9 t,

-samochod skrzyniowy do 5 t,

-samochdd skrzyniowy od 5 do 10,

-samochdd samowytadowczy od 25 do 30 t,

-samochod beczkowoz 4 t,

-beczkowoz ciggniony 4000 dmé,

-przyczepe dtuzycowg do 10t
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-zurawie samochodowe do 4 t,0d 5do6t,0d 7 do 10 t,
-zurawie samojezdne kotowe do 5t, 0d 7 do 10 ¢,
-wciggarke reczng od 3do 5,
-wciggarke mechaniczng z napedem elektrycznym do 1,6 t, 0d 3,2 do 5,
-wycigg wolnostojacy z napedem spalinowym 0,5 t,
-spawarke elektryczng wirujacg 300 A,
-zgrzewarke do potgczen doczotowych,
-zespot pradotworczy tréjfazowy przewozny 20 kVA,
-kociot do gotowania lepiku od 50 do 100 dm?,
-pojemnik do betonu do 0,75 dm?,
-gietarke do pretéw mechaniczna,
-nozyce do pretdw mechaniczne elektryczne.
Sprzet montazowy i Srodki transportu muszg by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i warunkdw
wykonywanych rob6t oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4, TRANSPORT

41. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST -00.00 ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na wtasciwosci
wykonanych robét.

4.2, Transport rur

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci. Wytadunek rur w
wigzkach wymaga uzycia podno$nika widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z belkg (trawersem). Przy
transporcie rur luzem powinny one na catej swej dtugosci styka¢ sie z podtogg pojazdu jezeli diugo$¢ rur jest
wieksza niz diugos¢ pojazdu to max wielkoS¢ nawisu moze wynies¢ 1m. Pojazd powinien posiada¢ wsporniki
boczne w rozstawie max 2m. Kielichy w trakcie transportu nie mogg by¢ narazone na dodatkowe obcigzenia.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod
wptywem sit bezwtadno$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Pierwszg warstwe rur kielichowych nalezy
uktada¢ na podktadach drewnianych, za$ poszczegdlne warstwy w miejscach stykania sie wyrobdw nalezy
przektada¢ materiatem wyscidtkowym (o grubo$ci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3.  Transport kregow

Transport kregdw powinien odbywa¢ sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji
wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow. Podnoszenie i opuszczanie kregdw o $rednicach 1,2 m i 1,4 m nalezy wykonywa¢ za pomocq
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

44. Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typu ciezkiego mogg by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego
nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt. i taczy¢ tasma stalowa.

4.5. Transport armatury przemystowe;j

Transport armatury powinien odbywac si¢ krytymi érodkami transportu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami
transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna byC zabezpieczona przed przemieszczaniem i
uszkodzeniami mechanicznymi. Armatura drobna (< DN25) powinna byé pakowana w skrzynie lub pojemniki.

4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktére nie spowodujg
segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury
przekraczajacej granice okre$long w wymaganiach technologicznych.
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47. Transport kruszyw

Kruszywa mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny byé zabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robé6t

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST -00.00 ,Wymagania ogéine”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonana kanalizacja sanitarna

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocq
kotkow osiowych, kotkow Swiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych,
Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice
sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inspektorowi nadzoru.

Przed przystapieniem do robdt ziemnych nalezy wykonaC urzadzenia odwadniajace, zabezpieczajace wykopy
przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenia odprowadzajace nalezy kontrolowac i
konserwowac przez caty czas trwania robot.

Przed przystapieniem do budowy kanalizacji nalezy udrozni¢ istniejace odcinki kanalizacji, do ktérych
przewidziano podtgczenie projektowanych kanatéw.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbiérkowe wigza sie z rozbiodrka istniejacego ogrodzenia przepompowni, demontazu czesci nawierzchni
z betonu asfaltowego i chodnika z kostki betonowe;.

5.4. Roboty ziemne
Wykopy pod kanalizacje nalezy wykona¢ o Scianach pionowych lub ze skarpami, recznie lub mechanicznie
zgodnie z normami BN-83/8836-02, PN-B-06050:1999, PN-B-10736
Wykop pod kanat nalezy rozpoczaé od najnizszego punktu tj. od wylotu do odbiornika i prowadzi¢ w gére w
kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Zapewnia to mozliwo$¢ grawitacyjnego odptywu wéd z wykopu w czasie
opaddw oraz odwodnienia wykopow nawodnionych.
Krawedzie boczne wykopu oznacza sie przez odmierzenie od kotkdw osiowych, prostopadle do trasy kanatu
potowy szerokosci wykopu i wbicie w tym miejscu kotkéw krawedziowych, naciggniecie sznura wzdtuz nich i
naznaczenie krawedzi na gruncie topata.
Wydobywang ziemie na odkfad nalezy sktadowac¢ wzdtuz krawedzi wykopu w odlegtosci1,0 m od jego krawedzi,
aby utworzy¢ przejscie wzdtuz wykopu. Przej$cie to powinno by¢ stale oczyszczane z wyrzucanej ziemi.
Bezpieczne nachylenie skarp wykopu do gtebokosci 4,0 m powinno wynosi¢ zgodnie z BN-83/8836-02 przy braku
wody gruntowej i usuwisk:

- wgruntach bardzo spoistych 2:1

- wgruntach kamienistych i skalistych spekanych 1:1

- w pozostatych gruntach spoistych oraz wietrzelinach i rumoszach gliniastych 1:1,25

- wgruntach niespoistych 1:1,50
przy réwnoczesnym zapewnieniu tatwego i szybkiego odptywu wéd opadowych od krawedzi wykopu z pasa
terenu szerokosci rownej trzykrotnej gtebokosci wykopu.
Dla gruntdw nawodnionych nalezy prowadzi¢ wykopy umocnione.
Przy prowadzeniu robét przy pasie czynnej jezdni, wykopy nalezy umocni¢ wypraskami. Obudowa powinna
wystawac 15 cm ponad teren.
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Spdd wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej 0 2 do 5 cm w gruncie suchym,
a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm . Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
Pogtebianie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykonaé bezposrednio przed utozeniem podsypki.

W trakcie realizacji rob6t ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace odtworzenie
projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna.

tawy nalezy montowa¢ nad wykopem na wysokosci okoto 1,0m nad powierzchnig terenu w odstepach co 30m.
tawy powinny mie¢ wyraznie i trwale oznakowanie projektowanej osi przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sie lub biegnace
rownolegle z wykopem, zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby
podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia gtebokosci wiekszej niz 1 m
od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajacej co 20 m .

Dno wykopu powinno byé réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentaciji projektowe;.

Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna + — 3 cm dla gruntéw zwieztych, + — 5 cm dla gruntow
wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi + - 5 cm.

5.41. Odspojenie i transport urobku

Rozluznienie gruntu odbywa sie recznie za pomoca topat i oskardéw lub mechanicznie koparkami. Rozluzniony
grunt wydobywa sie na powierzchnie terenu przez przerzucanie nad krawedzig wykopu. Transport nadmiaru
urobku nalezy ztozy¢ w miejsce wybrane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

5.4.2. Obudowa $cian i rozbiérka obudowy

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora nadzoru szczegblowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow na czas budowy kanalizacji sanitarnej, zapewniajacy bezpieczenstwo pracy i ochrone
wykonywanych robét.

5.4.3. Odwodnienie wykopu na czas budowy kolektoréw

Przy budowie kanalizacji w zalezno$ci od gtebokosci wykopu, rodzaju gruntu i wysokosci wymaganej depresii
mogq wystepowac trzy metody odwodnienia:

Powierzchniowa

Drenazu poziomego

Depres;ji statycznego poziomu zwierciadta wody gruntowe;.

Dla kanatéw budowanych w gruntach nawodnionych na dnie wykopu nalezy utozy¢ warstwe filtracyjng z ttucznia
lub Zwiru grubosci 15 cm.

Przy odwodnieniu powierzchniowym woda gruntowa z warstwy filtracyjnej zostanie odprowadzona grawitacyjnie
do studzienek zbiorczych umieszczonych w dnie wykopu co okoto 50 m, skad zostanie odpompowana poza
zasieg robot wzglednie sptynie grawitacyjnie do odbiornika.

Przy odwodnieniu poprzez depresje statycznego poziomu zwierciadta wody gruntowej nalezy zastosowac typowe
zestawy igtofiltrow o gteboko$ci 5-6m montowane za pomoca wptukiwanej rury obsadowej $r. 0,14 m. Igtofiltry
wptukiwa¢ w grunt po obu stronach co 1,5 m naprzemianlegle. Po zainstalowaniu pierwszego igtofiltru nalezy
przeprowadzi¢ probe pompowania w czasie 6 godzin za pomocg pompy przeponowej celem ustalenia statego
wydatku wody i prawidtowosci obsypki filtracyjne;.

Zakres robot odwadniajacych nalezy dostosowaé do rzeczywistych warunkéw gruntowo — wodnych w trakcie
wykonywania robot.

5.4.4. Przygotowanie podioza

Przewody uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu. Przed przygotowaniem podtoza nalezy
dokona¢ odbioru technicznego wykopu.

Materiat na podsypki powinien spetnia¢ nastepujace wymagania:

- nie powinny wystepowac czastki powyzej 20 mm

- materiat nie moze by¢ zmrozony

- nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu

Zageszczenie podioza powinno byé wykonane do Is nie mniej niz 0,95 zmodyfikowanej warto$ci Proctora. W
przypadku stwierdzenia w podfozu gruntéw organicznych, nalezy wymieni¢ je do gtebokosci 0,5 m z
zastosowaniem 2 warstw siatki syntetycznej o sztywnych weztach.
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5.4.41 Podtoze naturalne

Podtoze naturalne stosuje sie w gruntach sypkich, suchych (naturalnej wilgotnosci) z zastrzezeniem
posadowienia przewodu na nienaruszonym spodzie wykopu. Poditoze naturalne powinno umozliwi¢
wyprofilowanie do ksztattu spodu przewodu. Podtoze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:

- rozmyciem przez ptynace wody opadowe lub powierzchniowe za pomoca rowka o gtebokosci
0,2-0,3 m i studzienek wykonanych z jednej lub obu stron dna wykopu w sposob zapobiegajacy
dostaniu si¢ wody z powrotem do wykopu i wypompowanie gromadzacej sie w nich wody;

- dostepem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej zwierciadta o co
najmniej 0,50 m ponizej poziomu podtoza naturalnego

5.4.4.2 Podtoze wzmocnione (sztuczne)
W przypadku zalegania w poblizu innych gruntéw, niz wymienione w pkt. 5.4.1 nalezy wykona¢ podioze
wzmocnione. Podtoze wzmocnione nalezy wykonac jako:
- podtoze piaskowe przy naruszeniu gruntu rodzimego, ktéry stanowi¢ miat podioze naturalne lub
przy nienawodnionych skatach, gruntach spoistych, makroporowatych i kamienistych;
- podtoze zwirowo-piaskowe lub ttuczniowo-piaskowe;
- przy gruntach nawodnionych stabych i fatwo $cisliwych (muty, torfy) o matej grubosci
po ich usunieciu;
- przy gruntach wodono$nych
- jako warstwa wyrdwnawcza na dnie wykopu przy gruntach zbitych i skalistych;
- w razie koniecznosci obetonowania rur.
Grubo$¢ warstwy podsypki co najmniej 15 cm .
Wzmocnienie podioza na odcinkach pod ztaczami rur wykonaC po prébie szczelnosci odcinka kanatu.
Niedopuszczalne jest wyrdwnanie podtoza ziemig z urobku lub podktadanie pod rury kawatkéw drewna, kamieni
lub gruzu. Podtoze powinno by¢ wyprofilowane tak aby rura spoczywata jedng czwartg swojej powierzchni.
Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od ustalonego na tawach
celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekraczac:
- dla przewodoéw PVC 10 cm
- dla pozostatych 5 cm
Dopuszczalne zmniejszenia grubosci podtoza od przewidywanej w Dokumentaciji Projektowej nie powinno by¢
wieksze niz 10%. Dopuszczalne odchylenie rzednych podioza od rzednych przewidzianych w Dokumentacii
Projektowej nie powinno przekracza¢ w zadnym jego punkcie +-1cm .
Badanie podtoza naturalnego i umocnionego zgodnie z wymaganiami normy PN-81/B-10735.

5.4.5. Zasypka i zageszczenie gruntu

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu i
obiektéw na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubo$¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej
ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 0,3 m dla rur PVC.

Zasypanie kanatu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

Etap| -wykonanie warstwy ochronnej rury kanatowej z wytaczeniem odcinkéw na zltgczach;

Etap Il —po prébie szczelno$ci zigcz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potgczen;

Etap Ill — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i rozbiorkg odeskowan i
rozpér $cian wykopu.

Materiatem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i kamieni, minerainy,
sypki drobno lub $rednioziarnisty wg PN-86/B-02480. Materiat zasypu powinien byC zageszczony ubijakiem po
obu stronach przewodu, ze szczegdlnym uwzglednieniem wykopu pod ztgcza, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu.
Zasypanie wykopow powyzej warstwy ochronnej dokonuje sie gruntem rodzimym jezeli spetnia powyzsze
wymagania warstwami 0,1 0,2 m z jednoczesnym zageszczeniem i ewentualng rozbidrkg odeskowan i rozpor
Scian wykopu.

Zasypanie wykopéw nalezy wykonywa¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody zageszczenia
przy zachowaniu wymagan dotyczacych zageszczenia gruntdw i zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01.
W terenach zielonych, jezeli przykrycie przekracza 4m, obsypka rury w strefie niebezpiecznej powinna by¢
zageszczona do wskaznika zageszczenia 0,90 dla mniejszego przykrycia stopien zageszczenia powinien
wynosi¢ 0,85. Pod drogami wymagana warto$¢ wskaznika zageszczenia wynosi 0,90 zmodyfikowanej wartosci
Proctora.
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5.5. Roboty montazowe kanalizacji grawitacyjnej i ci$nieniowej

Po przygotowaniu wykopu i podtoza mozna przystapi¢ do wykonania montazowych robot kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidtowego postepu robdt montazowych nalezy przestrzega¢ zasady budowy kanatu od
najnizszego punktu kanatu w kierunku przeciwnym do spadku. Spadki i gteboko$ci posadowienia kolektora
powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

5.6. Wytyczne wykonania rur ochronnych
Rury ochronne montowac nalezy w nastepujacych przypadkach:

- przy kolizji przewodu kanalizacyjnego z wodociagiem (wodociag pod kanalizacja)

- przy kolizji przewodow energetycznych z projektowang siecig
Konce rury ochronnej powinny by¢ usytuowane poza obiektem w odlegtosci od 1 do 2 m od jego krawedzi. Rure
ochronng nalezy na obu koncach uszczelni¢ pianka poliuretanowg i zabezpieczy¢ rekawem termokurczliwym. Ma
to zabezpieczy¢ wolng przestrzen miedzy przewodem a rurg ochronng przed dostaniem sie do jej wnetrza wody
lub innych zanieczyszczen. Na przewodach wodociggowych zamontowac rury ochronne dwudzielne typu AROT

5.7. Izolacje

Izolacje rur, studzienek wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg projektowa.

Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacjg bitumiczng np. bitizolem 2R+2Pg.
Dopuszcza sie stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inspektorem nadzoru szczegdlnie w
przypadku Srodowiska silnie agresywnego (z uwagi na duzq réznorodno$¢ i bardzo duzy przedziat natezenia
czynnika agresji).

5.8. Armatura przemystowa
Armature odcinajacq (zasuwy) nalezy instalowac w studzienkach wskazanych w dokumentacji projektowej

5.9. Udroznieni istniejacej kanalizacji
Przed podtaczeniem kanatéw do istniejgcych ciggdw kanalizacyjnych nalezy je udrozni¢ przez oczyszczenie.

5.10. Oznakowanie uzbrojenia

wbudowane uzbrojenie podziemne: zasuwy, zawory odpowietrzajgce nalezy trwale oznakowaé tabliczkami
orientacyjnymi zgodnie z PN-86/B-09700. Tablice nalezy umiesci¢ na trwatych obiektach budowlanych lub
specjalnych stupkach, na wysokosci 2 m nad terenem, w miejscach widocznych, w odlegtosci nie wiekszej niz 25
m od 0znaczonego uzbrojenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST -00.00 ,\WWymagania ogdlne”

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rohét
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera. Kontrole, badania i pomiary
wykonywa¢ w oparciu o zatozenia norm:
PN-92/B-10735
PN-EN 1610:2002
PN-B-10725:1997
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
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- badanie i pomiary szerokosci, grubo$ci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa
mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa zatozenia przewoddw i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora sanitarnego,

- sprawdzenie prawidtowos$ci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodoéw,

- badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢
wiecej niz £ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢ -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwiekszonym spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m powinien by¢
zgodny z pkt 5.5.1,

- rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadno$cig do £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST -00.00 ,Wymagania ogoine”

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacj.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

- roboty montazowe wykonania sieci grawitacyjnej, tocznej i przykanalikow,

- wykonanie studzienek kanalizacyjnych,

- wykonania izolacji,

- zasypany zageszczony wykop.

Odbior robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania 0goinego postepu robét.

Diugos$¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna byé mniejsza od 50 m.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST -00.00 ,Wymagania ogdine”.
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuije:

-oznakowanie robot,

-dostawe materiatdw,

-wykonanie robot przygotowawczych,

-wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
-przygotowanie podtoza i fundamentu,

-utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, armatury,

-wykonanie izolacji rur i studzienek,

-zasypanie i zageszczenie wykopu,

-przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikaciji techniczne;.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

,Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych”;
~Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych”;

» ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych”;
» Wymagania techniczne COBRTI INSTAL zeszyt nr 9 — Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci

kanalizacyjnych

* Normy:
PN-EN 124:2000

PN-EN 476:2001

PN-EN 773:2002
PN-EN 598:2000

Zwieficzenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i
kotowego. Zasady konstrukciji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia. .

Wymagania ogélne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

Wymagania ogéine dotyczace elementoéw stosowanych w systemach kanalizacji cisnieniowej
Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich potaczenie do odprowadzania
Sciekow

PN-EN 1401-1:1995 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy

ISO 4435:1991

PN-EN 1610:2002

PN-EN 1671:2001
PN-81/B-03020

PN-88/B-04481
PN-86/B-02480
PN-74/B-02481
PN-92/B-10729

przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizaciji.
Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu.

Rury i ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu stosowane w systemach
odwadniajgcych i kanalizacyjnych.

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

Zewnetrzne systemy kanalizacji ci$nieniowe;

Grunty budowlane. Posadowienie bezpo$rednie budowli.
projektowanie

Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Grunty budowlane. Okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow.
Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

Obliczenia statyczne i

PN-B-10729:1999 Kanalizacja . Studzienki kanalizacyjne.

PN-B-10736:1999

PN-92/B-10735
PN-86/B-02480
PN-81/B-03020

PN-88/B-06250
PN—90/B-14501
PN-86/B-01802

PN-74/B-24620
PN-74/B-24622
PN-72/H-83104

PN-87/B-01100
BN-62/6738-03
BN-62/6738-04
BN-62/6738-07
BN-77/8931-12
BN-72/8932-01
BN-83/8836-02
BN-81/9192-04

BN-80/8939-17
BN-91/8836-06
BN-82/9192-06

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania.

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze

Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole, podziat i opisy gruntow
Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
projektowanie

Beton zwykly

Zaprawy budowlane zwykte

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Nazwy i
okreslenia.

Lepik asfaltowy stosowany na zimno

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Odlewy z zeliwa szarego. Tolerancje, wymiary, naddatki na obrébke skrawania i odchytki
masy

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okre$lenia

Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne.

Beton hydrotechniczny. Badania masy betonowej

Beton hydrotechniczny.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki techniczne wykonania i
odbioru.

Przeprowadzanie rurociggow i kabli pod torami kolejowymi. Wymagania i badania.

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Wodociagi wiejskie. Szczelno$¢ przewodéw PVC uktadanych metodg bezodkrywkowa.
Wymagania i badania przy odbiorze.

Obliczenia statyczne i
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TWT - 3/96 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

TWT - 14/96 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do kanalizacji zewnetrznej formowanej z
rur.
TWT - 6/97 Ksztattki formowane z rur z niezmiekczonego polichlorku winylu do kanalizacji zewnetrzne.

Ksztattki klejone.

9.1.  Inne dokumenty
1. Instrukcja zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej — Warszawa 1986 r.
2. Katalog budownictwa:
KB4-4.12.1.(6)  Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8)  Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11) Studzienki slepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki sciekowe do odwodnienia drég (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm

,Katalog powtarzalnych elementdéw drogowych”. ,Transprojekt’ — Warszawa , 1979-1982r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych.

5. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych, wodociggowych

i kanalizacyjnych, BPC WK ,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, sierpier 1984 r.
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