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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWALNYCH

- branza sanitarna -

Nazwa zamierzenia budowlanego PRZEBUDOWA ISTNIEJACEJ PRZEPOMPOWNI SCIEKOW PS-26 NA TERENIE
DZIALKI NR 142/2, OB. EWID. CHOJNICZKI W MIEJSCOWOSCI CHOJNICZKI
ORAZ PRZEBUDOWA ISTNIEJACEJ PRZEPOMPOWNI SCIEKOW PS-16
NA TERENIE DZIALKI NR 63/2, OBREB EWID. CZARTOLOMIE W MIEJSCOWOSCI
JARCEWO WRAZ Z BUDOWA, SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ TtOCZNEJ
CHOJNICZKI - CZARTOLOMIE

Adres obiektu budowlanego 41/3, 4211, 43/1,43/3, 441, 44/5, 5111, 51/4, 5915, 59/13, 142/2, 142/5

(numery dziatek ewidencyjnych) obreb ewid. Chojniczki [0003], jedn. ew. Chojnice-G [220203_2]
211,2/2,6/17,7, 43, 53/10, 58/2, 61/2, 62/1, 63/2, 64/2, 65/1, 66, 67/1, 67/2,
obreb ewid. Czartotomie [0005], jedn. ew. Chojnice-G [220203_2]

Kategoria obiektu budowlanego XXVI

Branza sanitarna i elektryczna

Nazwa i numer obrebu obreb ewidencyjny Chojniczki [0003]
ewidencyjnego obreb ewidencyjny Czartotomie [0005]

Nazwa jednostki ewidencyjnej jednostka ewidencyjna Chojnice-G [220203_2]

Nazwa inwestora, adres inwestora GMINNY ZAKLAD GOSPODARKI KOMUNALNEJ SPOLKA Z 0.0.
ul. Ustronna 12
89 — 606 Charzykowy

Opracowat mgr inz. Radostaw Ryl

Tuchola, 30.10.2025r.



ST-01
SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ TLOCZNEJ

1. Przedmiot i zakres robot

Przedmiot: budowa sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej od PS-26 (Chojniczki) do KP2 (Czartotomie) wraz

z wiaczeniem przepompowni PS—-16 przez komore KP1 oraz budowa komér KZNx2, KCZx1 oraz
potaczeniowych KP1i KP2, a takze wykonaniem robot towarzyszacych — odtworzenia nawierzchni, regulacji
wysokos$ci wtazow i uporzadkowania terenu.

Zakres robot obejmuje:

» roboty przygotowawcze (wytyczenie geodezyjne, organizacja ruchu, by-pass dla Sciekdw),
wykonanie sieci ttocznej z rur dwuwarstwowych PEHD-RC SDR17 PN10,
wykonanie przejcia pod Strugq Jarcewskg metoda HDD z rurg ochronna,
montaz komér betonowych i prefabrykowanych wraz z armaturg i elementami wyposazenia,
préby szczelnosci, odbiory i inwentaryzacje powykonawcza.

1.1. Wymagania ogélne

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za jako$¢ robot i zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, niniejszg
STWIORB, Prawem budowlanym, przepisami BHP/ppoz./ochrony $rodowiska oraz normami wskazanymi
w pkt 12.

2. Podstawy prawne i przepisy zwigzane (obowigzkowe do stosowania)
Roboty nalezy realizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami, w szczegoinosci:

« Ustawa Prawo budowlane,

»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiadac
sieci kanalizacyjne i ich usytuowanie,

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej w sprawie ogdlnych przepisow BHP,

Prawo ochrony $rodowiska, Prawo wodne,

Ustawa o odpadach — gospodarka odpadami z rob6t budowlanych,

PN-EN 1610 — Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych,

PN-EN 12201-2 / -3 — Systemy przewoddw z tworzyw sztucznych — Rury i ksztattki PE do przesytania
wody i Sciekdw,

PN-EN 805 — Wodociagi zewnetrzne — Wymagania i badania szczelno$ci,

PN-EN 124 — Pokrywy i wpusty do nawierzchni drog i chodnikéw,

PN-EN 1917 — Kregi i komory studni z betonu,

PN-EN ISO 17637 / PN-EN ISO 23277 - Badania wizualne i penetracyjne ztaczy spawanych,
Wytyczne producentow rur PEHD i armatury Hawle, AVK, Teguflex, oraz DTR dostarczonych urzadzen.

3. Materialy i urzadzenia
3.1. Rurociagi

»  Rurociggi: PEHD-RC SDR17 PN10, w sztangach, zgrzewanie doczotowe przez osoby z kwalifikacjami
zgodnymi z PN-EN 13067. Niedopuszczalne taczenie mufami elektrooporowymi.

+  Srednice i dtugosci: 8250/14,8 mm - 2 199,50 m; 225/13,4 mm — 11,00 m; 2110/6,6 mm - 10,50 m.

«  Wigczenia: PS-16 — KP1 (DN2000) — magistrala @250; PS-26 — KP2 (1500x3000) — dalsze
wiaczenie do istniejacego d225 przez zwezke PEHD d250/225.



3.1. Komory i armatura

KZN (DN1200 - 2 szt.) — najwyzsze miejsca trasy (dz. 51/1, ob. Chojniczki; dz. 43, ob. Czartotomie):

trojnik kotnierzowy zeliwny DN250/80/250, na odej$ciu zasuwa nozowa DN80 Hawle ERU K1 z kétkiem
oraz zawor napowietrzajaco-odpowietrzajacy dwustopniowy DN80 Hawle nr kat. 9863 (dwie komory —
dla przewodu pustego i pod cisnieniem),

taczniki rurowo-kotnierzowe DN250/250 Hawle System 2000, nr kat. 0400,

podparcie tréjnika ksztattownikiem z obejma AlSI 316L (wykonanie warsztatowe),

komora z kregdw betonowych DN1200 z dnem ptaskim, ptyta fundamentowa C35/45, kregi na
uszczelkach, stopnie ztazowe U327 Protection, wtaz D400 (PN-EN 124) na ptycie PP1440, obrukowanie
wiazu 1,0 m kostka na podbudowie z C16/20, gr. 20 cm, rzapie 15 cm @30 cm z kratkg uchylng AISI
316L.

KCz (DN1500 1 szt.) — najnizsze miejsce trasy (dz. 67/2, ob. Chojniczki):

czyszczak rewizyjny z zaworem hydrantowym AVK nr kat. 712/10 na rurociggu PEHD-RC @250,
potaczenie przez zasuwy nozowe DN250 Hawle ERU K1 i taczniki DN250/250 Hawle System 2000 nr
0400,

podparcie i komora jak wyzej: DN1500, ptyta fundamentowa C35/45, stopnie U327 Protection, wiaz
D400 na ptycie PP1800, obrukowanie 1,0 m, rzapie z kratkg AISI 316L.

KP1 —komora potaczeniowa (dz. 63/2, 67/1, ob. Chojniczki)

wigczenie Sciekow z PS-16 (@110) do magistrali PEHD-RC @250 w komorze DN2000 (kregi),

na @250: trojnik DN250/100/250 Hawle nr 0510, przed kr6¢cem DN100 zawor kulowy DN100 Hawle nr
9841 i zasuwa nozowa DN100 Hawle ERU K1; potaczenie @110 z armaturg przez tacznik d100/110
Hawle System 2000 nr 0400,

na @250 dodatkowo: 2 x zasuwa nozowa DN250 Hawle ERU K1 (z kétkiem), od strony PS-26 — zawér
kulowy DN250 Hawle nr 9841,

potaczenia przez taczniki rurowo-kotnierzowe DN250 Hawle System 2000 nr 0400,

komora: doiny krag DN2000 z dnem, ptyta fundamentowa C35/45, kregi na uszczelkach, $ciany gladkie,
stopnie U327 Protection, wtaz D400 na ptycie DN2000, obrukowanie 1,0 m, rzapie i kratka AISI 316L.

KP2 - komora potgczeniowa (dz. 6/17, ob. Czartotomie)

prefabrykat zelbetowy 1500x3000xH=1900 mm, ptyta pokrywowa 1800x3300 mm, stopnie U327
Protection, wtaz D400 na ptycie PP1800, obrukowanie 1,0 m, rzapie z kratkg AISI 316L,

od strony PS-26: wejscie rurociggu @250 do komory; potaczenie przez tacznik DN250 Hawle System
2000 nr 0400 — zasuwa nozowa DN250 Hawle ERU K1 — zawor zwrotny kulowy DN250 Hawle nr
9841 — tréjnik DN250/250/250 Hawle nr 0510,

od strony Powatek (istniejacy d225): przedtuzenie PEHD-RC ©@225/13,4 mm SDR17 PN10 do KP2;
potaczenie do zasuwy nozowej DN200 Hawle ERU K1 przez tacznik d200/225 PN10 Hawle System
2000 nr 0400; dalej zawor kulowy DN200 Hawle nr 9841 i zwezka dwukotnierzowa DN200/250 Hawle nr
0540 do tréjnika,

w kierunku Czartotomia: tacznik DN250 Hawle System 2000 nr 0400 — PEHD-RC @250/14,8 mm
SDR17 PN10 — potaczenie z istniejacym d225 poprzez zwezke doczotowg PEHD SDR17 PN10
d250/225.

4. Wykonanie robo6t

Roboty ziemne zgodnie z PN-B-10736 i dokumentacjg projektowa; podsypka i obsypka z piasku
Sredniego zageszczonego min. 95% Proctora.

Zgrzewanie doczotowe z rejestracjg parametrow i protokotem.

Przej$cie pod Strugq Jarcewska — HDD z rurg ochronng; gteboko$¢ min. 1,5 m ponizej dna; nadzoér
geodezyjny i Srodowiskowy.

Komory posadowi¢ na ptycie C35/45, zabezpieczy¢ przed wyporem (kotwienie).

Wszystkie przejscia rurowe przez scianki komér uszczelnic¢ pierscieniami elastomerowymi typu
Link-Seal lub réwnowaznymi.



5. Kontrola jakosci i badania

»  Sprawdzenie zgodno$ci materiatow z atestami i DTR.

» Badania szczelno$ci przewoddw — metoda wodna wg PN-EN 1610.
Préby funkcjonalne armatury (otwarcie, zamkniecie, odpowietrzenie).

»  Kontrola utozenia rur (niwelacja, spadki).

« Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza i dokumentacja fotograficzna.

6. Obmiar i podstawy ptatnosci

Jednostki: m, szt., kpl., m2 m3.
Cena obejmuje: materiaty, transport, zgrzewanie, prefabrykaty, armature, préby, badania, inwentaryzacje,
odtworzenie terenu i uporzadkowanie placu budowy.

7. Wymagania BHP, ppoz. i Srodowiskowe
» Realizacja robét zgodnie z planem BIOZ i przepisami BHP; wykopy zabezpieczone, przejscia
oznakowane.
»  Gospodarka odpadami — segregacja, przekazanie do uprawnionych odbiorcéw (KPO).
«  Ochrona ciekow i gleby — zakaz wprowadzania substancji ropopochodnych do gruntu.
+  Odtworzenie terenu do stanu pierwotnego po zakoriczeniu robot.

8. Dokumenty przekazywane przy odbiorze
»  Atesty materiatowe, certyfikaty CE, deklaracje PN-EN 12201 i PN-EN 124, protokoty préb szczelnosci,
wyniki badan spoin, zestawienie zgrzewow, inwentaryzacja geodezyjna, dokumentacja fotograficzna i
protokét odbioru koricowego.



ST -02
PRZEBUDOWA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW PS - 26 i PS - 16

1. Przedmiot i zakres robot

1.1. Przedmiotem niniejszej STWIORB jest okreslenie wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przebudowa istniejacych przepompowni $ciekow PS-26 w m. Chojniczki oraz PS-16
w m. Jarcewo, w tym:

demontaz istniejacych pokrywy przepompowni oraz wewnetrznej armatury pompowej, zaporowe; i
zwrotnej wraz z galerig rurociggow w istniejacym zbiorniku DN2000,

demontaz istniejgcego ogrodzenia wraz z bramg wjazdowa,

budowa nowej armatury pompowej, zaporowej i zwrotnej wraz z rurociggami technologicznymi

w istniejacym zbiorniku przepompowni,

dostawa i montaz aktywnych neutralizatoréw odoréw AA-OF700/1800-200 m3h,

wykonanie nowego ogrodzenia panelowego z bramg przesuwna/dwuskrzydiowa,

utwardzenie terenu kostka betonowg wraz z podbudowa,

dostawa, montaz i uruchomienie rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej z modutem telemetrycznym
GSM/GPRS oraz integracja z istniejacym systemem monitoringu (Hydro-Net HNv6) GZGK Charzykowy
Sp. z 0.0., ul. Ustronna 12, 89 — 606 Charzykowy.

1.2. Zakres prac obejmuje

Roboty przygotowawcze i zabezpieczajace (by-pass), rozbiorkowe, montazowe, spawalnicze, elektryczne,
AKPiA/telemetria, budowlane (ogrodzenie, utwardzenie), rozruchy, proby i szkolenia, opracowanie dokumentacii
powykonawczej.

1.3. Wymagania ogoine

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za jako$¢ robét, zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, niniejszg
STWIORB, przepisami Prawa budowlanego i przepiséw wykonawczych, BHP, ppoz., ochrony srodowiska oraz z
normami wskazanymi w pkt 12.

2. Podstawy prawne i przepisy zwigzane (obowigzkowe do stosowania)

Ustawa Prawo budowlane wraz z aktami wykonawczymi.

Ustawa Prawo zamowien publicznych.

Rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ sieci kanalizacyjne i ich
usytuowanie.

Rozporzadzenie BHP przy robotach budowlanych.

Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE (LVD).

Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE (EMC).

Dyrektywa Cisnieniowa 2014/68/UE (PED) — w zakresie prac spawalniczych/konstrukcji.
PN-EN IEC 61439-1:2021-10 i PN-EN IEC 61439-2:2021-10 - rozdzielnice niskonapieciowe.
PN-EN ISO 3834-2 — wymagania jakosci w spawalnictwie (petny zakres).

PN-EN 287-1 / PN-EN ISO 9606-1 — kwalifikacje spawaczy stali.

PN-EN ISO 15614 - kwalifikowanie technologii spawania (WPQR).

PN-EN ISO 5817 — poziom jako$ci spoin: min. poziom B.

PN-EN ISO 17637 — badania wizualne VT.

PN-EN ISO 23277 - badania penetracyjne PT (szczelno$ci).

PN-EN ISO 9712 - kwalifikacja personelu badan NDT (VT-2, PT-2).

Uwaga: stosowaé réwniez wszystkie normy branzowe, DTR producentdw i wytyczne eksploatatora przywotane w
niniejszej ST.



3. Materialy i urzadzenia

3.1. Zasada jednego producenta — wszystkie urzadzenia pompowni (zespdt pompy, armatura, wyposazenie
zbiornika, rozdzielnica/telemetria itp.) powinny pochodzi¢ od jednego producenta i posiadac¢ serwis firmowy lub
autoryzowany w Polsce zapewniajacy serwis gwarancyjny i pogwarancyjny.

3.2. Zbiorniki istniejace:

polimerobeton DN2000 (PS - 26)

polimerobeton DN1500 (PS - 16)

— do wykorzystania po czyszczeniu hydrodynamicznym i przygotowaniu pod nowg armature.

3.3. Zestaw pompowo-armaturowy PS - 26 Chojniczki
(typ: HPS2/PB2045/N150/FP3171.350.HT.451/SH.GPRS PROD. HYDRO-PARTNER)

Wszystkie urzadzenia powinny pochodzi¢ od jednego producenta i posiada¢ serwis firmowy lub autoryzowany na
terenie Polski gwarantujgcy szybkg obstuge gwarancyjng jak i pogwarancyjna.

e pompa powinna by¢ pompa wirowa odsrodkowa monoblokowa, zatapialng do instalacji stacjonarne;
montowanej na kolanie sprzegajacym DN150, opuszczang po dwéch prowadnicach rurowych ze stali
nierdzewnej EN 1.4301 (AISI 304);

« zastosowaé pompy wyposazone w wirniki otwarte lub pdtotwarte symetryczne, samooczyszczajace sie,
wspotpracujace z dyfuzorem wlotowym wyposazonym w szereg (nieobrotowych) elementéw tnaco-
rozszarpujacych czesci widkniste i gabarytowe (nie dopuszcza sig obrotowych nozy tnacych);
wspdipracujacych z wyztobieniami spiralnymi wspomagajacymi samooczyszczanie czesci hydraulicznej,

* wirnik powinien umozliwia¢c pompowanie Sciekéw zawierajgcych ciata state i widkniste oraz osadéw
$ciekowych do 8% smo;

e obudowa silnika oraz korpus hydrauliczny pompy wykonane z zeliwa klasy min. GG25;

« wal pompy powinien by¢ utozyskowany w tozyskach tocznych niewymagajacy dodatkowego smarowania
oraz regulaciji,

< wal pompy powinien byé wykonany ze stali nierdzewnej o wlasciwosciach mechanicznych
i antykorozyjnych nie gorszych niz stal klasy EN 1.4057 (AISI 431);

« wal pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy powinien by¢

« uszczelniony za pomoca, wysokiej jakosci podwdjnego uszczelnienia mechanicznego
z pierscieniami uszczelnienia zewnetrznego wykonanymi z materiatu o odpornoSci antykorozyjnej na
$cieki nie gorszej niz weglik wolframu i gestosci materiatu nie nizszej niz 14g/cm3, pracujacymi
niezaleznie od kierunku obrotéw, dla pomp o mocy réwnej i wigkszej niz 7,5kW stasowac uszczelnienie
zblokowane. Uszczelnienie produkowane przez dostawce urzadzenia;

 silnik pompy powinien by¢ wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacji silnika H(180°C),
rodzajem pracy S1, do zasilania pragdem zmiennym 3-fazowym, 400V, 50Hz, umoZliwiajacy 30
uruchomien na godzing;

« dla pomp 0 mocy do 7,5kW stosowa¢ urzadzenia wyposazone w komore olejowa wypetniong olejem
parafinowym — nieszkodliwym dla Srodowiska w przypadku powstania wycieku,

e pompy o0 mocy réwnej i wiekszej niz 7,5kW powinny by¢ wyposazone w komore inspekcyjna/buforowg
niewypetniong olejem, zlokalizowang pomiedzy czescig hydrauliczng pompy, a silnikiem, w ktdrej
zamontowany zostanie czujnik przecieku,

« dla pomp o0 mocy do 7,0kW stosowa¢ urzadzenia wyposazone w czujnik przecieku w komorze silnika;

* nie dopuszcza sie stosowania czujnikdw przecieku pojemnosciowych w komorach olejowych;

* silnik pompy powinien posiada¢ wbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczne odtaczajace pompe
od zasilania w przypadku przecigzenia silnika. Czujniki termiczne winny dziata¢ w temperaturze od
140°C;

» praca termokontaktéw i czujnika przecieku kontrolowana przez montowany w szafie sterowniczej
przekaznik wspotpracujacy z uktadem sygnalizacyjnym, komora hydrauliczna pompy przystosowana do
podtaczenia uktadu wspomagajacego mieszanie Sciekow przed wypompowaniem np.
hydrodynamicznego zaworu ptuczacego.



zastosowanie zaworu ptuczacego nie wymaga zastosowania dodatkowego zrddta zasilania oraz
odrebnego uktadu sterowania;

punkt pracy pompy powinien by¢ zgodny z wymaganiami szczegotowymi i aktualnymi wymogami
eksploatatora oraz danymi projektowymi.

Wymagania szczegétowe dla wirowych odsrodkowych pompy zatapialnych:

ciggta charakterystyka hydrauliczna pompy w zakresie od Q=2,0 I/s do Q=66,0 I/s;

maksymalna sprawnos$¢ hydrauliczna pompy: 69,5%;

maksymalna moc znamionowa silnika elektrycznego: P2=22 kW;

maksymalna predkos¢ obrotowa silnika pompy: 1460 obr/min.;

wirnik oraz dyfuzor wlotowy pompy powinien by¢ wykonany z utwardzonego zeliwa wysokochromowego,
zmin. 25% chromu, o odporno$ci na chlorki do 500mg/l.

powierzchnia robocza wirnika utwardzona do min. 60 HRC;

pompa wyposazona w kabel L=10m;

masa pompy 301 kg

Po dokonaniu zabudowy armatury przepompowni, projekt przewiduje montaz nowej pokrywy Dw2000
z polimerobetonu z otworami technologicznymi. Montaz pokrywy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.
Zuraw stupowy wraz ze stopg zurawia (udzwig 400 kg) — wykorzystac istniejacy.

Wyposazenie zbiornika ma zawiera¢ (stal 1.4404):

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal AISI316L, zakorczy¢ 30cm od dna

porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal AISI316L

pokrywa 800x1300mm na zawiasach dla otworu montazowego z blachy o gr. 3mm z kratg pomostowg —
stal AISI316L

kominek wentylacji grawitacyjnej, cze$¢ nadziemna DN150 — stal AISI316L, w zbiorniku przepompowni
PVC160 - szt. 2

belka wsporcza — stal AISI316L

prowadnice — stal AISI316L

tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych — stal AISI316L

zasuwy nozowe Hawle, typ ERU K1, DN150 + przedtuzenie trzpienia (bez przegubéw) ze stali AISI316L,
szt. 2 (zamykanie i otwieranie poprzez pokrywke stalowa ze stali KO, obracang

i odchylang)

zawory zwrotne kulowe Hawle, typ 9841, DN150 szt. 2

zasuwa nozowa Hawle, typ ERU K1, DN250 + przediuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali AISI316L
szt. 1 (zamykanie i otwieranie poprzez pokrywke stalowg ze stali KO, obracang

i odchylana)

przewody ttoczne DN150/250 — stal AISI316L ($cianka 3 mm)

kompensator Teguflex P DN150 (kotnierze stal AISI316L) - 2 szt.

potaczenia kotierzowe ze stali AISI316L

elementy taczne — stal AISI316L lub materiat wg specyfikaciji producenta

potaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomocg ztaczki Hawle, system 2000,
typ 0400, DN250/PE250

adapter do zasuwy nozowej DN250 — 1 szt.

hydrodynamiczny zawor ptuczacy typ 4901 — 1 szt.

krociec DN150 zabudowany w osi przewodu ttocznego, zakonczony slepy kotnierzem z kréccem 17 i
zaworem kulowym 1” — stal AISI316L - 1 szt.

potaczenie pionow ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trdjnik ortowy) — nie dopuszcza sie
zastosowania potaczen spawanych pod katem prostym

aktywny neutralizator odorow AA-OF700/1800-200m?3/h — 2 szt.



Neutralizator odoréw winien skiadaé sie z:

W celu zapewnienia prawidtowej wentylacji komory pompowni oraz zapobiegnieciu przedostawania sig do
atmosfery nieprzyjemnych zapachdw nalezy dostarczy¢ neutralizator aktywny z wktadem weglowym.

— zasobnika wykonanego z tworzywa sztucznego (polietylen wysokiej gestosci),

— wentylatora chemoodpornego wyciggowego zasilanego napieciem 230V o mocy nie przekraczajace;
0,18 kW,

— zloza w postaci wegla aktywnego impregnowanego formowanego - pellet o gradacji 4 mm,

— rozdzielnicy zasilajacej z niezbednymi elementami zabezpieczajacymi — zapewniajgcymi bezpieczng
prace urzadzenia,

—  krocca wlotowego o Srednicy 110 mm,

— krocca kondensatu z zaworem odcinajacym,

— wszystkie elementy montazowe / skrecajace musza by¢ wykonane ze stali nierdzewnej odpornej na
korozje min. AISI 304 (elementy skrecajace A2)

Wymagany przeptyw powietrza musi wynosi¢ nie mniej niz 200 m%h i nie wiecej niz 250 m3/h. Pobér mocy
urzadzenia nie moze przekracza¢ 180 W. Natezenie dzwieku nie moze przekraczaé 55 dB(A)

z odlegtosci 5 m. Wentylator nalezy dostarczy¢ w wersji chemoodpornej, w ktdrej czasza wentylatora, wirnik,
konstrukcja wsporcza silnika i podstawa wentylatora sgq wykonane z tworzywa sztucznego.

Wraz z urzadzeniem nalezy dostarczyc¢:
— deklaracje zgodnosci WE potwierdzajacg zgodno$¢ z dyrektywami o Dyrektywa niskonapieciowa
2014/35 EU
— Dyrektywa o zgodno$ci elektromagnetycznej 2014/30 EU

Urzadzenie musi zapewniac skuteczng neutralizacje odoréw w okresie 1 roku przy zatozeniu Sredniego stezenia
H.S na poziomie 40 ppm z okresowymi skokami stezenia H,S do poziomu 500 ppm.

Urzadzenie nalezy posadowi¢ na utwardzonej powierzchni, w postaci ptyty betonowej o wymiarach nie
mniejszych niz 1,00 x 1,00m o gr. 15¢m, alternatywnie zastosowac prefabrykat betonowy. Powierzchnia musi byé
ptaska, pozbawiona nierdwnosci i pozioma. Odcigg odoréw ze zbiornika wykonac poprzez potaczenie
neutralizatora rurg PE110, kt6rg nalezy wprowadzi¢ poprzez przejécie szczelne w pokrywie przepompowni, od

gory.

Urzadzenie po uruchomieniu powinno spetnia¢ postanowienia nastepujacych dyrektyw:
—  Dyrektywa o niskim napieciu 2014/35 EU
— Dyrektywa o zgodno$ci elektromagnetycznej 2014/30 EU

3.4. Zestaw pompowo-armaturowy PS — 16 Jarcewo
(typ: HPS2/PB1557/N80/FP3153.350.SH.275/SH.GPRS prod. HYDRO-PARTNER)

Wszystkie urzadzenia powinny pochodzi¢ od jednego producenta i posiada¢ serwis firmowy lub autoryzowany na
terenie Polski gwarantujgcy szybkg obstuge gwarancyjng jak i pogwarancyjna.

e pompa powinna by¢ pompa wirowa odsrodkowa monoblokowa, zatapialng do instalaciji stacjonarne;
montowanej na kolanie sprzegajacym DN150, opuszczang po dwéch prowadnicach rurowych ze stali
nierdzewnej EN 1.4301 (AISI 304);

« zastosowaé pompy wyposazone w wirniki otwarte lub pdtotwarte symetryczne, samooczyszczajace sie,
wspdipracujace z dyfuzorem wlotowym wyposazonym w szereg (nieobrotowych) elementéw tnaco-
rozszarpujacych czesci widkniste i gabarytowe (nie dopuszcza sig obrotowych nozy tnacych);
wspdipracujacych z wyztobieniami spiralnymi wspomagajacymi samooczyszczanie czesci hydrauliczne;j,

* wirnik powinien umozliwia¢c pompowanie Sciekéw zawierajgcych ciata state i widkniste oraz osadéw
$ciekowych do 8% smo;

»  obudowa silnika oraz korpus hydrauliczny pompy wykonane z zeliwa klasy min. GG25;



wat pompy powinien by¢ utozyskowany w tozyskach tocznych niewymagajacy dodatkowego smarowania
oraz regulacji,

wat pompy powinien by¢ wykonany ze stali nierdzewnej o wiasciwo$ciach mechanicznych

i antykorozyjnych nie gorszych niz stal klasy EN 1.4057 (AISI 431);

wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy powinien by¢

uszczelniony za pomoca, wysokiej jakosci podwdjnego uszczelnienia mechanicznego

z pierscieniami uszczelnienia zewnetrznego wykonanymi z materiatu o odporno$ci antykorozyjnej na
Scieki nie gorszej niz weglik wolframu i gestosci materiatu nie nizszej niz 14g/cm3, pracujacymi
niezaleznie od kierunku obrotéw, dla pomp o mocy réwnej i wiekszej niz 7,5kW stasowac uszczelnienie
zblokowane. Uszczelnienie produkowane przez dostawce urzadzenia;

silnik pompy powinien by¢ wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacji silnika H(180°C),
rodzajem pracy S1, do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym, 400V, 50Hz, umozliwiajacy 30
uruchomien na godzine;

dla pomp o0 mocy do 7,5kW stosowac urzadzenia wyposazone w komore olejowag wypetniong olejem
parafinowym — nieszkodliwym dla $rodowiska w przypadku powstania wycieku,

pompy o mocy rownej i wigkszej niz 7,5kW powinny by¢ wyposazone w komore inspekcyjna/buforowg
niewypetniong olejem, zlokalizowang pomiedzy czescig hydrauliczng pompy, a silnikiem, w ktorej
zamontowany zostanie czujnik przecieku,

dla pomp o0 mocy do 7,0kW stosowa¢ urzgdzenia wyposazone w czujnik przecieku w komorze silnika;
nie dopuszcza si¢ stosowania czujnikéw przecieku pojemnosciowych w komorach olejowych;

silnik pompy powinien posiada¢ wbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczne odtaczajace pompe
od zasilania w przypadku przecigzenia silnika. Czujniki termiczne winny dziata¢ w temperaturze od
140°C;

praca termokontaktdw i czujnika przecieku kontrolowana przez montowany w szafie sterowniczej
przekaznik wspotpracujacy z uktadem sygnalizacyjnym, komora hydrauliczna pompy przystosowana do
podtaczenia uktadu wspomagajacego mieszanie Sciekdw przed wypompowaniem np.
hydrodynamicznego zaworu ptuczgcego.

zastosowanie zaworu ptuczacego nie wymaga zastosowania dodatkowego zrodta zasilania oraz
odrebnego uktadu sterowania;

punkt pracy pompy powinien by¢ zgodny z wymaganiami szczegdtowymi i aktualnymi wymogami
eksploatatora oraz danymi projektowymi.

Wymagania szczegétowe dla wirowych odsrodkowych pompy zatapialnych:

ciagta charakterystyka hydrauliczna pompy w zakresie od Q=2,0 I/s do Q=40,0 I/s;

maksymalna moc znamionowa silnika elektrycznego: P2=11 kW;

maksymalna predkos¢ obrotowa silnika pompy: 2900 obr/min.;

wirnik oraz dyfuzor wlotowy pompy powinien by¢ wykonany z utwardzonego zeliwa wysokochromowego,
zmin. 25% chromu, o odpornoéci na chlorki do 500mg/l.

powierzchnia robocza wirnika utwardzona do min. 60 HRC;

pompa wyposazona w kabel L=10m;

masa pompy do 220 kg

Po dokonaniu zabudowy armatury przepompowni, projekt przewiduje montaz nowej nadstawki Dw1500
H=300mm oraz pokrywy Dw1500 z polimerobetonu z otworami technologicznymi. Montaz nadstawki
i pokrywy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

Komore studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu DN1500. Dla uzyskania
wiekszej wysokosci komory rury s faczone przy uzyciu kleju epoksydowego.

Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane musza by¢ z nienasyconej zywicy poliestrowej, bez cementu i
wody. Zastosowany materiat to polimerobeton (skrét PRC od ,polyeser resin concrete”). Bardzo dobra
przyczepno$¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne potgczenie i pozwala uzyskaé wysokg wytrzymato$¢ na
$ciskanie i zginanie przy matych grubo$ciach $cianek i tym samym zredukowanym ciezarze elementéw.
Przekfada sie to na mniejsze koszty transportu oraz montazu.



Wyroby z polimerobetonu sg odporne na agresywne grunty, scieki oraz gazy i tym samym nie ulegajg korozji, pod
wptywem kwasu siarkowego, powstatego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujacego w
kanatach i zbiornikach $ciekowych"

Wymagane parametry:

—  Ciezar whasciwy [p] 2300 kg/m?3

—  Modut sprezystosci przy $ciskaniu [Ec] 28 000 MPa

—  Wytrzymato$¢ na rozcigganie przy zginaniu [fct] 12 - 20 MPa
—  Wytrzymatos¢ na $ciskanie [fc] min. 80 MPa

—  Scieralnoé max. = 0,5 mm

—  Chropowato$¢ scian [k] max. = 0,1 mm

— Nasigkliwos¢ wodag nw 0,10%

—  Odporno$¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawierac (stal 1.4404):

— drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal AISI316L, zakoriczy¢ 30cm od

— porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezpo$rednio na pokrywie — stal AISI316L

— pokrywa 620x1000mm na zawiasach dla otworu montazowego z blachy o gr. 3mm z kratg pomostowa —
stal AISI316L

- kominek wentylacji grawitacyjnej, cze$¢ nadziemna DN100 — stal AISI316L, w zbiorniku przepompowni
PVC110 - szt. 1

— belka wsporcza - stal AISI316L

- prowadnice - stal AISI316L

— fafcuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych — stal AISI316L

— zasuwy nozowe Hawle, typ ERU K1, DN80 + przedtuzenie trzpienia (bez przegubow) ze stali AISI316L,
szt. 2 (zamykanie i otwieranie poprzez pokrywke stalowg ze stali KO, obracang
i odchylana)

— zawory zwrotne kulowe Hawle, typ 9841, DN8O szt. 2

— zasuwa nozowa Hawle, typ ERU K1, DN200 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali AISI316L
szt. 1 (zamykanie i otwieranie poprzez pokrywke stalowg ze stali KO, obracang
i odchylana)

— przewody ttoczne DN80/100 — stal AISI316L (Scianka 3 mm)

— kompensator Teguflex P DN8O (kotnierze stal AISI316L) — 2 szt.

— potgczenia kotierzowe ze stali AISI316L

- elementy taczne - stal AISI316L lub materiat wg specyfikacji producenta

- potaczenie z rurociggiem PEHD ttocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki Hawle, system 2000,
typ 0400, DN100/PE110

— adapter do zasuwy nozowej DN100 — 1 szt.

- hydrodynamiczny zawér ptuczacy typ 4901 — 1 szt.

— krociec DN100 zabudowany w osi przewodu ttocznego, zakoriczony $lepy kotnierzem
z kr6¢cem 1" i zaworem kulowym 1” — stal AISI316L — 1 szt.

—  potaczenie piondw tlocznych ksztaltkami niskooporowymi (trojnik ortowy) — nie dopuszcza sie
zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym

— zuraw stupowy wraz ze stopq zurawia (udzwig 400 kg) — stal AISI304L — 1 szt.

- aktywny neutralizator odoréw AA-OF700/1800-200m3/h — 1 szt.

Neutralizator odoréw winien skiadaé sie z:

W celu zapewnienia prawidtowej wentylacji komory pompowni oraz zapobiegnieciu przedostawania sig do
atmosfery nieprzyjemnych zapachéw nalezy dostarczy¢ neutralizator aktywny z wktadem weglowym.

— zasobnika wykonanego z tworzywa sztucznego (polietylen wysokiej gestosci),
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— wentylatora chemoodpornego wyciggowego zasilanego napieciem 230V o mocy nie przekraczajace;
0,18 kW,

— Zzloza w postaci wegla aktywnego impregnowanego formowanego - pellet o gradacji 4 mm,

— rozdzielnicy zasilajacej z niezbednymi elementami zabezpieczajacymi — zapewniajgcymi bezpieczng
prace urzadzenia,

—  kroéca wlotowego o Srednicy 110 mm,

— krocca kondensatu z zaworem odcinajacym,

— wszystkie elementy montazowe / skrecajace musza by¢ wykonane ze stali nierdzewnej odpornej na
korozje min. AISI 304 (elementy skrecajace A2)

Wymagany przeptyw powietrza musi wynosi¢ nie mniej niz 200 m3h i nie wiecej niz 250 m3/h. Poboér mocy
urzadzenia nie moze przekracza¢ 180 W. Natezenie dzwigku nie moze przekraczac 55 dB(A)

z odlegtosci 5 m. Wentylator nalezy dostarczy¢ w wersji chemoodpornej, w ktdrej czasza wentylatora, wirnik,
konstrukcja wsporcza silnika i podstawa wentylatora sg wykonane z tworzywa sztucznego.

Wraz z urzadzeniem nalezy dostarczyc¢:
— deklaracje zgodnosci WE potwierdzajacg zgodno$¢ z dyrektywami o Dyrektywa niskonapieciowa
2014/35 EU
— Dyrektywa o zgodno$ci elektromagnetycznej 2014/30 EU

Urzadzenie musi zapewnia¢ skuteczng neutralizacje odoréw w okresie 1 roku przy zatozeniu $redniego stezenia
H.S na poziomie 40 ppm z okresowymi skokami stezenia H2S do poziomu 500 ppm.

Urzadzenie nalezy posadowi¢ na utwardzonej powierzchni, w postaci ptyty betonowej o wymiarach nie
mniejszych niz 1,00 x 1,00m o gr. 15¢cm, alternatywnie zastosowac prefabrykat betonowy. Powierzchnia musi by¢
ptaska, pozbawiona nierdwnosci i pozioma. Odcigg odordw ze zbiornika wykonaé poprzez potaczenie
neutralizatora rurg PE110, kt6rg nalezy wprowadzi¢ poprzez przejécie szczelne w pokrywie przepompowni, od
gory.

Urzadzenie po uruchomieniu powinno spetnia¢ postanowienia nastepujacych dyrektyw:
—  Dyrektywa o niskim napieciu 2014/35 EU
— Dyrektywa o zgodno$ci elektromagnetycznej 2014/30 EU

3.5. Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

— wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme dotyczacy jakosci w spawalnictwie w petnym zakresie
wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2
— wykonawca musi zatrudnia¢ spawaczy i operatoréw urzadzer spawalniczych spetniajgcych wymagania
normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Cisnieniowej 2014/68/UE
- wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologie spawania WPQR zgodng z PN-EN
ISO 15614
— wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO 5817
= zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277
= personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetenciji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712
= minimum 80% spawow do $rednicy DN200 musi by¢ wykonanych metoda orbitalng w podwajne;
ostonie argonu z potwierdzeniem jako$ci spawu
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3.6. Rozdzielnica zasilajgco - sterujaca

Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco — sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu
o modut telemetryczny GSM/GPRS typ RSP PS-46 prod. HYDRO - PARTNER:

Obudowa rozdzielnicy:
— wykonana z poliestru wzmocnionego wtdknem szklanym o stopniu ochrony min. [P 66, wspétczynniku
udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR, odporna na promieniowanie UV,
— wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV, na ktérych sg
zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
= poprawnosci zasilania,

awarii ogolnej,

awarii pompy nr 1,

awarii pompy nr 2,

pracy pompy nr 1,

pracy pompy nr 2;

o wyltgcznik gtowny zasilania z ostong stykow,

o przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna - 0 — Automatyczna),

o przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),

» wymiary 1000(wysokosc¢) x 800(szerokos¢) x 300(gtebokos¢) z drzwiami wewnetrznymi -
2 kpl.

« szafka posrednia przytaczeniowa SPP o wymiarach 600x400x230 — 1 kpl.

e wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubo$ci 2mm,

e wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,

e posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajagcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci
demontazu obudowy rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, cokét odporny na promieniowanie
uv.

O

Urzadzenia elektryczne:

— modut telemetryczny GSM/GPRS

— czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

— uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

— przekiadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp

— wylacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze

- gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-pradowym klasy
B16

— wyltgcznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem i zanikiem
napiecia na dowolnej fazie zasilajacej

— stycznik dla kazdej pompy

— jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;

- dla pomp o mocy 25,5kW rozruch za pomoca ukfadu softstart

- zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw

— syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego i
optycznego

- wylacznik kraficowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej oraz wiazu

— wewnetrzne o$wietlenie rozdzielnicy — $wietlowka 8W

— sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H.0
wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

— antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania
poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

— wtyk do podiaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ - 0 — Agregat

— ogranicznik przepie¢ klasy C
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ogranicznik przepie¢ klasy D

gniazdo 400VAC z wylacznikiem nadmiarowo-pradowym
gniazdo 24VAC z wytacznikiem nadmiarowo-pradowym
automat zmierzchowy

przekaznik MiniCASII - 2 szt.

przedtuzenie kabli pomp o 5m - 2 szt.

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza przepompowni Sciekdw ma posiada¢ Europejski Certyfikat Jakosci

‘CE'.

Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktdrego wchodza nastepujace sygnaty (UWAGA!!
— wszystkie sygnaly binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):

wejscia (24VDC):
o tryb pracy automatycznej pompowni
zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)
potwierdzenie pracy pompy nr 1
potwierdzenie pracy pompy nr 2
awaria pompy nr 1 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i
zawilgocenia pompy je$li posiada
awaria pompy nr 2 — kontrola wytgcznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i
zawilgocenia pompy je$li posiada
kontrola otwarcia drzwi
kontrola otwarcia wtazu pompowni
kontrola poziomu suchobiegu — ptywak
kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak
o kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przektadnikow pradowych (4...20mA)
wyjécia (zataczanie przekaznikéw napigciem 24VDC):
o zatgczanie pompy nr 1
zatgczenie pompy nr 2
zatgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zatgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)
zalgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)
zataczenie wyjécia wtamania — do podigczenia niezaleznej centralki alarmowej
(opcjonalnie)

O O O O O

O O O O

O O O 0O

Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowg wymiane danych z istniejacq stacjq
bazowg
zintegrowany wyswietlacz znakowy LCD z pod$wietleniem
16 izolowanych wejs¢ binarnych, ktére moga by¢ uzyte jako wejscia licznikowe
16 izolowanych wyj$¢ binarnych
4 wejScia analogowe 0 zakresie pomiarowym 4...20mA
niezalezne porty komunikacyjne z obstuga protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie MASTER
lub SLAVE:
o 1xRS485
o 2xRS232
stopien ochrony 1P40
temperatura pracy: -20°C...50°C
wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacii
modut GSM/GPRS/EDGE
napiecie zasilania 12/24VDC
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— gniazdo antenowe SMA
— technologia Dual-SIM
— pomiar temperatury, wilgotnosci oraz ci$nienia atmosferycznego

Wymagania modutu telemetrycznego:

o O T QO
—_—— =

D
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~

- wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wej$¢ i wyj$¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w
wydzielonej sieci APN

- wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw
alarmowych na obiekcie

— sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakéw i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez
operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej)

— sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji
operatorskiej

— podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

o brak karty SIM

poprawnos$¢ PIN karty SIM

btedny PIN karty SIM

zalogowanie do sieci GSM

zalogowanie do sieci GPRS

wejscia i wyjscia sterownika

aktualny poziom sciekdw w zbiorniku

nastawiony poziom zataczenia pomp

nastawiony poziom wytgczenia pomp

nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy

liczba zatgczen kazdej z pomp

liczba godzin pracy kazdej z pomp

prad pobierany przez pompy

o poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach

zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzaciji (wpisanie kodu)

operatora:

poziomu zatgczenia pomp

poziomu wytaczenia pomp

poziomu dotgczenia drugiej pompy

zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej

zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego

prezentacja na wySwietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:

kazdej z pomp

zasilania

wystapieniu poziomu suchobiegu

wystapieniu poziomu przelewu

btednym podtaczeniu ptywakdow

sondy hydrostatycznej

wtamaniu

naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia

automatyczne przetaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy

z mozliwo$cig wytaczenia opciji

blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje czestotliwo$¢

zatgczen pomp, funkcja z mozliwo$cig wytaczenia (opcja)

Zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

Zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp

pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):

pobieranej mocy

zuzytej energii

O O 0O OO0 O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0
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C) napiecia na poszczegolnych fazach
— mozliwos¢ podigczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej

Protokét komunikacji okreslony i zgodny z trybem pracy modutu MODBUS RTU

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza pomp ma zapewniaé:

- naprzemienng prace pomp

— automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

—  kontrole termikdéw pompy i wylgcznikéw silnikowych

— funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie Sciekdw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
recznej

— w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat
z dwadch ptywakéw

— kompatybilnos¢ z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajaco — sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN |EC 61439-
1:2021-10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy kompatybilno$ci elektromagnetyczne;
2014/30/UE - EMC.

Rozdzielnica zasilajaco — sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN |EC 61439-
1:2021-10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE - LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekéw wraz

z rozdzielnicami zasilajaco-sterowniczymi zawierajacymi oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu musi
posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych
zapewnia dostawca systemu monitoringu.

Modernizowana sieciowa przepompownia $ciekéw opisana w projekcie budowlanym oraz

w SWZ ma by¢ objeta rozbudowsq istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu

w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS, ktéry jest zainstalowany i funkcjonuje w GZGK
Charzykowy Sp z o.0.

Oprogramowanie modernizowanej przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne

z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowa¢ poprzez naniesienie
modernizowanej przepompowni Sciekdw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej
mieszczacej sie w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednoczesnie Zamawiajacy
zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania

i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie
dopuszcza sie rowniez mozliwosci wspotdziatania dwéch czy wiecej odmiennych systemow sterowania i
monitoringu z uwagi na koszty przysziej eksploatacji przepompowni sieciowych.

OPIS PARAMETROW FUNKCJONALNO-UZYTKOWYCH FUNKCJONUJACEGO ISTNIEJACEGO SYSTEMU
MONITORINGU W TECHNOLOGII GSM/GPRS ZE STALA ADRESACJA IP OBIEKTOW CHRONIONYCH
SYSTEMEM APN

3.7. Rozbudowa istniejacego systemu monitoringu i wizualizacji Hydro-Net HNv6

Monitoring wszystkich obiektéw wchodzacych w zakres zadania nalezy zrealizowaé poprzez rozbudowe
istniejacego systemu monitoringu obiektdw wodno-kanalizacyjnych, a wizualizacje nalezy wykona¢

w Centrum Dyspozytorskim. Oprogramowanie wizualizacyjne modernizowanych obiektéw musi by¢ zintegrowane
i kompatybilne z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu monitoringu 0 nowo wigczane obiekty
nalezy zrealizowaé poprzez naniesienie ich na istniejacej mapie synoptycznej rozbudowywanej aplikacji SCADA.
Jednocze$nie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy

u Uzytkownika licencjonowany system sterowania i monitoringu w oparciu o technologie GPRS ze statg
adresacjq IP obiektow chronionych systemem APN, nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie réwniez
mozliwo$ci wspotdziatania dwdch lub wiecej odmiennych systeméw sterowania i monitoringu
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z uwagi na bezpieczenstwo eksploatowanych rozproszonych obiektow wodno-$ciekowych oraz kosztéw
z tym zwigzanych.
Podstawowe wymagania dla systemu monitoringu

System monitoringu ma sktada¢ sie z dwoch podstawowych elementow:

obiekt zdalny (np. przepompownia $ciekéw) — wyposazony w modut telemetryczny GSM/GPRS, ktéry
zawiera sterownik PLC z wySwietlaczem LCD oraz modem komunikacyjny do transmisji pakietowe;
danych,

»  obiekt lokalny — istniejace Centrum Dyspozytorskie, mieszczace sie w siedzibie eksploatatora
GZGK Sp. z 0.0. Charzykowy, ul. Ustronna 12, 89 — 606 Charzykowy.

Informacje o stanach obiektu sa przesytane za pomocg GPRS (USLtUGA PAKIETOWEJ TRANSMISJI DANYCH)
do stacji monitorujacej, ktora wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacja
monitorujgca jest zainstalowana w siedzibie eksploatatora.

System wizualizacji powinien si¢ sktada¢ z:

e gtéwnego okna synoptycznego
» okna szczegdtowego urzadzenia/obiektu

Gtéwne okno synoptyczne

e Gtéwne okno synoptyczne (okno startowe) musi umozliwia¢ podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektow. Operator musi mie¢ mozliwo$¢ wyboru organizacji widoku obiektéw pod
katem procesu technologicznego (powiazan, relacji pomigdzy obiektami) lub lokalizacji obiektéw na
podktadzie mapy. W tym celu wymagana jest aby system wizualizacji obstugiwat serwery WMS
(Web Map Service np. OpenStreetMap, Geoportal). Aktualizacja podktadu obiektow na mapie
powinna by¢ mozliwa w trybie online lub offline. W celu szybkiej analizy stanu monitorowanych
obiektdw bez koniecznosci przetaczania poszczegdlnych okien szczegdtowych obiektdw
wyswietlane obiekty na mapie synoptycznej lub technologicznej powinny zawiera¢ podstawowe,
najwazniejsze informacje o obiekcie przedstawione w sposdb graficzny (np. prace, awarie,
gotowos$¢, odstawienie urzadzenia, aktualny poziom w zbiorniku).

e Okno startowe musi by¢é wyposazone w pasek menu bocznego gdzie znajdujq sie wszystkie
monitorowane obiekty. Okno nalezy wyposazy¢ w pasek wyszukiwania po nazwie obiektu. Przy
kazdym polu powinien znalez¢ sie przycisk wycentrowania mapy na danym obiekcie. Dodatkowo
pole z nazwa obiektu musi zmienia¢ kolor wraz ze zmiang statusu obiektu:

- brak koloru, pod$wietlenia - gotowo$¢ urzadzenia/obiektu,

- kolor zielony sygnalizuje prace urzadzenia/obiektu,

- kolor czerwony sygnalizuje awarie urzadzenia/obiektu,

- kolor pomaranczowy sygnalizuje, Ze obiekt nadal pozostaje w statusie awarii, ale awari¢ potwierdzit
uzytkownik systemu wizualizacji,

»  Obszar alarméw biezacych, w tym obszarze okna startowego nalezy umiesci¢ w formie tabeli
informacje o alarmach wystepujacych na wszystkich monitorowanych obiektach. Nalezy wys$wietla¢
w tabeli nastepujgce informacje:

» dataigodzina wystagpienia alarmu,

* nazwe obiektu,

*  opis (rodzaj) alarmu,

» data ustgpienia alarmu,

» date i godzine potwierdzenia alarmu przez uzytkownika,

» nazwe uzytkownika potwierdzajacego alarm.

»  Okno alarmoéw biezacych powinno dodatkowo umozliwiaC sortowanie alarméw, indywidualne i
grupowe potwierdzanie alarmow oraz powiekszenie okna alarmow biezgcych do catej strony.

»  Obszar ostatnio dodanych notatek do urzadzer/obiektéw. Kazde urzadzenie/obiekt pozwala
w oknie szczeg6towym obiektu doda¢ indywidualnej notatki, informaciji o obiekcie. W oknie
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startowym nalezy umiescic liste ostatnio dodanych notatek. Lista powinna zawiera¢ informacije o
nazwie obiektu, data i godzina dodania, uzytkownik ktory dodat notatke oraz treS¢ notatki.

e Zpoziomu okna startowego, jak i okien obiektowych uzytkownik powinien mie¢ mozliwo$¢
wylogowania. Uzytkownik z najwyzszymi uprawnieniami administratora musi mie¢ mozliwo$¢
dostepu do panelu zarzgdzania kontami uzytkownikow. W panelu tym musi by¢ mozliwos¢
dodania/usunieci konta oraz czasowej dezaktywaciji/aktywacji konta. Ustawienia poziomu dostepu
dla poszczegdlnych kont, resetowania haset dostepu dla istniejgcych kont.

* W celu poprawienia ergonomii systemu wizualizacji system wizualizacji nalezy wyposazyé
w mozliwo$¢ przetaczenia obrazu systemu wizualizacji z pracy na jasnym tle i pracy na ciemnym tle
(dark mode). Ustawienia te powinny zasta¢ zapisane i zastosowane po nowym uruchomieniu
systemu.

Ekran szczegotowy urzadzenia/obiektu

Ekran szczegdtowy powinien zawiera¢ wszystkie dane dotyczace danego urzadzenia/obiektu. Ekran szczeg6towy
w zaleznosci od uprawnien danego operatora musi umozliwia¢ zdalne zataczenie, wytaczenie, odstawienie
urzadzen, zmiane nastaw lub pozioméw. Ekran szczegétowy powinien zawiera¢ klika obszaréw:

» Nagtowek ekranu z nazwg obiekiu,

«  Pasek z bocznym menu, wyglad paska i funkcjonalno$¢ jak w gtdwnym oknie synoptycznym, pozwala na
przechodzenie pomiedzy ekranami szczegétowymi obiektéw bez wracania na mape w oknie startowym,

»  Obszar informacyjny, zawiera¢ powinien informacje o stanie komunikacji, ostatniej aktualizacji danych
oraz sile sygnatu GSM. Okno nalezy wyposazy¢ w przycisk wymuszajacy przesyt aktualnych dany z
obiektu.

»  Aktywny model 3D i urzadzenia/obiektu. W tym celu system wizualizacji musi umozliwia¢ obstuge plikéw
gITF/GLB. Aktywne modele 3D odwzorowujg realny model urzadzenia/obiektu, pozwalajg na zdalne
zapoznanie obstugi z réznymi typami obiektow. Elementy grafiki 3D poprzez zmiang koloru danego
urzadzenia powinny sygnalizowaé prace, awarie, odstawienie danego urzadzenia badz grupy urzadzen.

e Obszar raportéw, musi umozliwi¢ uzytkownikowi tatwe sporzadzenie raportow odnoscie: czasu pracy,
ilosci zatgczen, ilosci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie
historycznym. W kazdej chwili musi by¢ mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

»  Obszar wykresu biezacego. Musza sie w nim znalez¢ wykresy przedstawiajacy prace poszczegoinych
urzadzen, poziomow w zbiornikach z ostatnich 6 godzin.

«  Wazng funkcje, ktéra musi posiada¢ system wizualizacji jest mozliwos$¢ przypisania dowolnych plikéw
danych do dodanego urzadzenia/obiektu (schematow technologicznych i elektrycznych, kart
katalogowych, galerii zdje¢ obiektu, dokumentacji).

Dodatkowo w oknie szczegétowym obiektu powinny sig znalez¢ przyciski dodawania notatek, informacji
o0 danym obiekcie. Dana notatke bedzie magt usunag tylko uzytkownik, ktéry ja dodat.
Dodatkowe wymagania stawiane systemu monitoringu i wizualizacji.

System monitoringu i wizualizacji musi posiada¢ dodatkowo nastepujace funkcje:

Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powinna powodowaé
wystanie petnego statusu wejs¢/wyj$¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja monitorujaca moze zdalnie
w okreslonych odstepach czasowych wymusi¢ przestanie w/w statusu z danego modutu telemetrycznego. Inaczej
mowiac, w momencie wystapienia dowolnej zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zataczenie pompy,
otwarcie drzwi rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujacej zostaje
wystany aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejsciach

i wyjSciach modutu telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujgca moze
czasowo (np. co 1 godzine) odpytywaé moduty telemetryczne o ich aktualny stan wejs¢/wyjs¢.

Wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli alarméw biezacych,
alarmy powinny by¢ podawane z nastepujacymi informacjami: data wystapienia alarmu, nazwa obiektu, typ
alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie alarm zostat potwierdzony przez operatora.

Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujacej — powinna umozliwia¢ przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o najmniejszych kompetencjach ma prawo tylko do
przegladania obiektéw bez mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma petne
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prawa dostepu wraz z prawem zdalnego sterowania urzadzeniami (np. zdalnego zataczenia pompy lub zdalnej
zmiany poziomow pracy).

Funkcja alarméw historycznych — ma umozliwia¢ przegladanie archiwalnych zdarzen alarmowych na
wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny okres czasu wraz

z funkcja filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwo$¢ uzyskania informacii kiedy
dany alarm zostat potwierdzony i przez jakiego operatora. A takze umozliwia¢ wykonanie wydruku
sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarméw biezacych - powinna umozliwia¢ wizualizacje w postaci tabeli wszystkich biezacych
(niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z monitorowanych obiektdw lub urzadzen.

W jednoznaczny sposob identyfikowac, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-alarm
krytyczny, ), czy juz ustapit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez operatora zostaje powinien on
zostaC umieszczony w bazie danych systemu i powinna by¢ mozliwo$¢ przegladania go za pomocg funkcji
alarméw historycznych. Dodatkowo w momencie wystapienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie lub
urzadzeniu powinien aktywowac sie sygnat dzwiekowy, ktérego bedzie mozna wytgczy¢ po potwierdzeniu
wszystkich niepotwierdzonych alarméw biezacych, co powala na wykonywanie przez operatora innych czynnosci
niezwigzanych ze stacjg monitorujgca, poniewaz zostanie on przywotany przez system w momencie awarii na
ktoryms z monitorowanych obiektow.

Zapis danych - System monitoringu powinien umozliwia¢ zapis wszystkich odebranych danych w bazie danych
SQL.

Kontrola potaczenia stacji monitorujacej z monitowanymi obiektami lub urzadzeniami - system
monitoringu powinien umozliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odczytu danych z obiektu.
Kontrola dostepu do monitorowanego obiektu - system powinien umozliwia¢ rozbrojenie/uzbrojenie obiektu
za pomoca stacyjki (lokalnie w przypadku np.: uje¢ gtebinowych) lub funkciji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze
stacji monitorujacej). W momencie rozbrojenia obiektu nie sa wysytane z niego sygnaty alarmowe — funkcja
testowania obiektu bez przesytania fatszywych informacji oraz dodatkowo pozwalajaca na 0szczedno$¢ w iloSci
wystanych/odebranych danych GPRS - oszczedno$¢ w kosztach eksploatacii.

Alarm wlamania - system powinien wywota¢ na stacji monitorujacej alarm wkamania

po okre$lonym czasie od jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien ulega¢ skasowaniu po
czasie. System powinien wymagac¢ zdalnego skasowania alarmu przez operatora, w ten sposéb informujac go o
swoim wystapieniu.

Funkcja zdalnego wytaczenia sygnalizaciji alarmowej dzwiekowo-optycznej z poziomu stacji monitorujace;.
Funkcja od$wiezenia obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej aktualnego
statusu wejs¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lub urzadzenia.

Funkcja odswiezenia zegaréw - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej aktualnych
danych odnosnie czasu pracy i ilosci zataczen danej pompy. Informacje

te sq przechowywane lokalnie w pamieci modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitorujgcej (zabezpieczenie
przed utratg danych w momencie wytaczenia stacji).

Funkcja kasowania zegaréw — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegaréw czasu pracy pomp wraz z
licznikami iloSci zataczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni

np. réwnomierne zuzycie pomp w ciggu miesiaca.

Zdalne zataczanie/wytaczanie pomp.

Zdalne rewersyjne zataczanie pomp na czas 5 sekund (opcjonalnie)

Funkcja odiaczenia/podiaczenia pompy — pozwala na zdalne ,poinformowanie” sterownika o
odtaczeniu/podtaczeniu danej pompy, co wigze sie z nie/uwzglednianiem danej pompy w cyklu pracy zestawu,
np. jezeli zdalnie odtaczymy pompe, to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze zatgczy
pompe, ktdra fizycznie wystepuje na obiekcie i nie jest odtaczona w systemie pompowni

Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy pompowni - istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze stacji monitorujace;)
Zmiany poziomu zataczania, wytaczania pomp oraz poziomu alarmowego — oczywiscie przy wystepowaniu sondy
pomiarowej w zbiorniku przepompowni.

Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wigkszej ilosci pomp - funkcja niezbedna w
przypadku wartosci zabezpieczenia pradowego w ztaczu kablowym

na przepompowni, dobranego dla pracy tylko jednej pompy

Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze wykonaé tylko jeden rozkaz (np.
zatacz pompe nr1). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykonac kolejny. Jest

to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci rozkazéw w jednej chwili.
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Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajg na podglad: pracy, spoczynku, awarii pomp, pradu w okresie
ostatnich 1, 3, 6, 12 godzin.

Trendy historyczne — mozliwo$¢ sporzadzania wykresow: stanu pomp, pradu

na doktadnej skali czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania
wydruku sporzadzonego wykresu.

Trendy historyczne — mozliwo$¢ wyswietlenia kilku wykreséw poziomu na jednym ekranie

z réznych przepompowni — przeglad pracy sieci kanalizacyjnej.

Raporty — mozliwo$¢ sporzadzania raportéw odno$nie: czasu pracy, ilosci zataczen, ilosci awarii, czasu awarii
pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢
wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja PLANER ( planowanie dziatan serwisowych)

Funkcja zgtaszania btedow programowych / sugestii poprawy funkcjonalnosci systemu monitoringu z
poziomu oprogramowania.

Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy

na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujace;
Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu postoju wybranej pompy

na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujace;
Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego natezenia pradu wybranej pompy na wybranym
obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujacej

SMS - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomo$ci SMS pod wskazany numer telefonu w
momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach. SMS ma by¢ wystany bezpo$rednio z obiektu lub
systemu za pomocg komercyjnej bramki SMS.

Wiadomosci tekstowe - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci tekstowych pod wskazany
adres e-mail lub na komunikator Messenger momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach.
Dostawca monitoringu musi zapewnié¢ ustuge call center - wsparcia technicznego min

w godzinach od 7:00 do 22:00, 7 dni w tygodniu. Czas reakciji na zgtoszenie maksymainie 2 godziny.

4. Sprzet, transport i sktadowanie

»  Sprzet: pompy do Sciekdw (tymczasowy by-pass), pompy prézniowe/wodno-strumieniowe, myjki
wysokoci$nieniowe, dzwig/zuraw, wciggarki, spawarki orbitalne z podw6jng ostong argonu,
elektronarzedzia, sprzet pomiarowy elektryczny i AKPiA, zageszczarki, sprzet brukarski.

«  Transport; wg DTR producentéw; elementy stalowe i armatura zabezpieczone przed korozjq i
uszkodzeniami; przechowywanie w warunkach suchych, wentylowanych, na podktadach.

5. Wykonanie robét - rezim technologiczny
5.1. Utrzymanie ruchu / by-pass

«  Przed rozpoczeciem prac Wykonawca wykonuje by-pass zapewniajgcy odprowadzenie doptywajacych
grawitacyjnie Sciekow poza zbiornik czerpalny: w istniejgcej studni naptywowej montuije sie
zdemontowana wczes$niej pompe zatapialna z ptywakiem; rurociag ttoczny tej pompy taczy sie z
istniejacym rurociggiem ttocznym; w rurociggu dolotowym do przepompowni montuje sie korek
pneumatyczny. Po zakoriczeniu przebudowy uktad by-passu nalezy zdemontowa¢ i przywrocic
pierwotny uktad.

5.2. Roboty rozbiorkowe i przygotowawcze
»  Demontaz pokryw przepompowni i catego wyposazenia w zbiornikach czerpalnych.

»  Czyszczenie zbiornika metodg hydrodynamiczna; odpompowanie | wysuszenie zbiomika.
«  Ocena stanu konstrukcji zbiornika; ewentualne naprawy powierzchniowe wg aprobat materiatow.
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5.3. Montaz nowej armatury i osprzetu

Roboty montazowe dla PS — 26 obejmujg w szczegdlnosci:

montaz prowadnic pomp AISI316L wraz z belkami prowadzacymi,

montaz belek wsporczych i zawiesi pod prowadnice oraz elementy armatury,

montaz kolan sprzegajacych DN150, mocowanych do ptyty denne zbiornika przy uzyciu kotew
chemicznych klasy =8.8,

wykonanie i montaz pionow ttocznych DN150 (AISI316L, =3 mm) wraz z podporami,

montaz trojnika ortowego DN250/150/250,

zabudowe zawordw zwrotnych kulowych DN150 Hawle 9841 oraz zasuw nozowych DN150 i DN250
Hawle ERU K1 (z odpowiednimi przedtuzeniami trzpieni),

montaz kompensatoréw elastycznych DN150 Teguflex P,

montaz kro¢cow serwisowych DN150 z zaworem kulowym 1" i Slepym kotnierzem,

montaz facznikow Hawle System 2000 DN250/250 nr 0400,

montaz hydrodynamicznego zaworu ptuczacego Hawle 4901 — poza pionami ttocznymi, na odgatezieniu
przewodu,

montaz tancuchdw ze stali nierdzewnej AISI316L wraz z zaczepami i zabezpieczeniami,

montaz drabinki i poreczy stalowej nierdzewne;j,

montaz zurawia stupowego z podstawg (udzwig 400 kg, AISI304L),

montaz pokrywy zelbetowej Dw2000 z otworami technologicznymi i wtazem D400 — zgodnie z
dokumentacjg montazowg producenta,

osadzenie agregatéw pompowych Xylem FP3171.350 HT/451 (2x22 kW) na kolanach sprzegajacych
DN150, z prowadzeniem po szynach nierdzewnych,

regulacja i kontrola osiowos$ci sprzegiet oraz szczelno$ci potaczen kotnierzowych (PN10).

Po zakonfczeniu montazu nalezy wykonac¢ prébe szczelnosci uktadu ttocznego (cisnienie 0,6 MPa / 30 min) oraz
probe funkcjonalng pomp w cyklu automatycznym.

Roboty montazowe dla PS — 16 obejmuja w szczegdlnosci:

montaz prowadnic pomp AISI316L z mocowaniem w belkach prowadzacych,

montaz belek wsporczych i kotwier prowadnic do $cian zbiornika,

montaz kolan sprzegajacych DN80, przytwierdzonych do ptyty denne za pomoca kotew chemicznych
klasy 8.8,

wykonanie i montaz pionéw ttocznych DN80 (AISI316L, =3 mm) z podporami i obejmami nierdzewnymi,
montaz tréjnika orfowego DN200/100/200 Hawle 0510,

montaz zaworow zwrotnych kulowych DN80 Hawle 9841 oraz zasuw nozowych DN80 i DN200 Hawle
ERU K1 (z odpowiednimi przedtuzeniami trzpieni),

montaz kompensatorow elastycznych DN80 Teguflex P,

montaz kré¢cow serwisowych DN80 z zaworem kulowym 1" i Slepym kotnierzem,

montaz facznika Hawle System 2000 DN100/PE110 nr 0400,

montaz hydrodynamicznego zaworu ptuczacego Hawle 4901 — poza pionem ttocznym, w odgatezieniu
instalaci,

montaz taricuchoéw nierdzewnych AISI316L,

montaz drabinki i poreczy stalowej nierdzewnej,

montaz zurawia stupowego z podstawg (udzwig 400 kg, AISI304L) - Scisle wg zalecen producenta,
montaz pokrywy Dw2000 z otworami technologicznymi i wkazem D400,

osadzenie agregatéw pompowych Xylem FP3153.350 SH/275 (2x11 kW) na kolanach sprzegajacych
DN80; opuszczenie po prowadnicach, kontrola osiowosci, proba sprzegniecia i szczelno$ci potaczen
kotnierzowych.

Po zakonfczeniu montazu nalezy przeprowadzi¢ prébe szczelno$ci uktadu ttocznego (cisnienie 0,6 MPa / 30 min)
oraz prébe pracy pomp w trybie automatycznym i recznym.
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5.4. Neutralizator odorow

Posadowienie na ptycie betonowej min. 1,00%x1,00 m, gr. 15 cm (lub prefabrykat); poziomowanie.
Wykonanie odciggu PE110 przez przejscie szczelne w zbiorniku; podtaczenie skroplin do kanalizacji z
zaworem odcinajacym; podtgczenie zasilania 230 V; uruchomienie i pomiary przeptywu (100-150 m?h),
poziomu hatasu < 55 dB(A); sprawdzenie szczelnosci uktadu.

5.5. Instalacje elektryczne i AKPiA/telemetria

Montaz rozdzielnic przepompowni i SPP na cokofach; wprowadzenie okablowania z zachowaniem
promieni giecia i uszczelnien; montaz sygnalizaciji, sondy 0—4 m H,O i ptywakdw (suchobieg, alarm),
krancowek, anteny.

Konfiguracja soft-startéw, zabezpieczen, RCD, SPD. Préby izolacji, ciggtosci, skutecznosci ochrony.
Uruchomienie modutu telemetrycznego (Dual-SIM, APN prywatny); konfiguracja /0, MODBUS, wysytki
zdarzeniowej i SMS; testy lokalnego i zdalnego sterowania.

Integracja z Hydro-Net HNv6 (mapa WMS, modele 3D, raporty/wykresy, role, alarmy biezace i
historyczne).

5.6. Roboty budowlane — ogrodzenie i utwardzenie terenu

Demontaz istniejacego ogrodzenia i bram; przygotowanie podtoza.

Wykonanie ogrodzenia panelowego: panele kratowe H = 1,5 m z drutu @5 mm, ocynk + malowanie
proszkowe (zielony lub alternatywnie antracyt); stupki 40x60 mm, H = 2,0 m na podmuréwce
prefabrykowanej 245x25 c¢m; stupki i stupy bramowe obetonowaé betonem C16/20. Brama
dwuskrzydtowa 4,00 m, ocynkowana, jak ogrodzenie.

Oswietlenie terenu — zgodnie z branzg elektryczng niniejszego opracowania.

Utwardzenie terenu w obrysie ogrodzenia: kostka betonowa szara 8 cm na podsypce
cementowo-piaskowej 3 cm; podbudowa: warstwa odsaczajaca z piasku 10 cm + gérna warstwa
podbudowy z betonu C16/20 — 20 cm; spadki, dylatacje, obrzeza wg projektu.

6. Wymagania jakos$ciowe i spawalnicze

Wykonawca musi posiada¢ wdrozong PN-EN 1SO 3834-2.

Spawacze/operatorzy — kwalifikacje wg PN-EN 287-1 / PN-EN ISO 9606-1 oraz wymagar 2014/68/UE.
Technologia spawania WPQR wg PN-EN I1SO 15614.

Jakos¢ spoin: min. poziom B wg PN-EN I1SO 5817.

Badania NDT: VT (PN-EN ISO 17637) i PT — szczelno$¢ (PN-EN ISO 23277); personel NDT z
certyfikatami VT-2 i PT-2 wg PN-EN ISO 9712.

Min. 80% spawéw do $rednicy DN20 wykona¢ metoda orbitalng w podwdjnej ostonie argonu;
udokumentowac jako$¢ ztacz.

Materialy dodatkowe do spawania — zgodne ze stalg AISI316L / AISI304L i wymaganiami producentow.

7. Kontrola, badania, rozruch i odbiory

7.1. Kontrola miedzyoperacyjna

Sprawdzenie kompletnosci dostaw (DTR, deklaracje zgodno$ci CE/LVD/EMC, certyfikaty materiatowe,
atesty, Swiadectwa kalibracji, protokoty NDT, kwalifikacje personelu).
Weryfikacja zgodno$ci materiatéw (gatunki stali, PN/EN, klasy betonu C16/20, parametry urzadzen).

7.2. Proby i badania

Czyszczenie i higienizacja zbiornika po montazu.
Préba szczelnosci potaczen kotnierzowych i armatury (medium wodne/robocze) — dokumentacja
z manometrami i czasem préby.
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» Pomiary elektryczne: rezystancja izolacji, ciggto$¢ przewoddw ochronnych, skuteczno$¢ ochrony, testy
RCD, SPD, poprawnos$¢ kolejnosci faz, pomiary uziemien.

»  Uruchomienie technologiczne: testy ptywakdw (suchobieg, alarm), sondy 0—4 m H,O, sekwenciji
AUTO, pracy naprzemiennej, auto-przetaczen, funkcji czyszczenia (recznej), pracy na by-pass.

+ Neutralizator odoréw: pomiar przeptywu (100-150 m%h), hatasu < 55 dB(A), weryfikacja szczelnosci
przewodow i odptywu kondensatu, zgodno$¢ deklaracji LVD/EMC.

+  Telemetria/SCADA: test Dual-SIM/APN, transmisji zdarzeniowej, SMS, zdalnego sterowania
(START/STOP, blokady), zmiany nastaw, potwierdzania alarmow, od$wiezenia obiektu i zegaréw,
rejestracji w SQL, wizualizacji na mapie WMS, modeli 3D, raportéw/wykreséw.

« Préba eksploatacyjna 72 h w warunkach rzeczywistych — rejestracja poziomow, zataczen, pradow,
alarmoéw.

7.3. Odbiory

«  Odbiér czesciowy — po zakoriczeniu etapow: demontaze/czyszczenie; montaz armatury; instalacje
elektryczne i AKPiA; ogrodzenie/utwardzenie.

«  Odbiér koncowy — na podstawie: pozytywnych protokotéw préb, wynikéw NDT, pomiaréw
elektrycznych, testdbw SCADA, DTR/CE/deklaracji zgodnosci, instrukciji eksploatacii, szkolen (protokét),
inwentaryzacji powykonawczej i dokumentacji geodezyjnej (jezeli wymagana), zdje¢ powykonawczych.

»  Przekazanie instrukcji BHP i eksploatacii dla obstugi oraz harmonogramu przegladow (w tym wymiany
Ztoza weglowego po 12 mies. lub wg stezen H,S).

8. Obmiar robot

Jednostki obmiarowe: kpl., szt., m, m? m?*, godz.
»  Obmiar zgodnie z faktyczng iloscig wbudowanych urzadzen i materiatéw oraz wykonanych robét,
potwierdzony przez Inspektora.

9. Podstawa ptatnosci

»  Cena jednostkowalkpl. obejmuje: komplet materiatdw/urzadzen, transport, sktadowanie, zabezpieczenia,
rusztowania/dzwigi, sprzet specjalistyczny (w tym spawanie orbitalne), badania NDT, pomiary
elektryczne, proby szczelnosci, rozruch, integracje SCADA, szkolenia, dokumentacje powykonawcza,
uporzadkowanie i zagospodarowanie terenu.

10. Wymagania BHP, ppoz. i srodowiskowe

»  Organizacja rob6t zgodnie z przepisami BHP, ppoz., planem BIOZ i instrukcjami DTR; praca w
przestrzeniach zamknietych z pomiarem H,S, CH,, O,; wymuszona wentylacja i asekuracja trojnogiem i
sprzetem do pracy w ograniczonej przestrzeni.

»  Segregacja odpadéw (osady, ztoza zuzyte, opakowania); odpady przekaza¢ uprawnionym odbiorcom;
prowadzi¢ KPO.

«  Ochrona wod i gruntu; zabezpieczenie przed wyciekami.

11. Dokumenty przekazywane przy odbiorze
« DTRikarty katalogowe wszystkich urzadzen; deklaracje zgodno$ci CE/LVD/EMC; certyfikaty
materiatowe; protokoty badan VT/PT i kwalifikacji personelu VT-2/PT-2; WPQR/WPS; protokoty préb
szczelnosci i rozruchéw; protokoty pomiarow elektrycznych; protokoty testow SCADA; szkolenia;
instrukcje eksploatacji i serwisu; harmonogram przegladéw; inwentaryzacja powykonawcza i
dokumentacja fotograficzna.
12. Wymagania i odniesienia normatywne

Wszystkie roboty objete niniejszg Specyfikacjg Techniczng nalezy wykona¢ zgodnie z:
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1. Obowiazujacymi przepisami prawa, w tym w szczeg6inosci:
o Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane oraz przepisami wykonawczymi,
o Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ sieci kanalizacyjne i ich usytuowanie,
o Przepisami BHP i ppoz. obowigzujgcymi przy prowadzeniu robdt budowlanych,
Przepisami w zakresie ochrony $rodowiska oraz gospodarki odpadami,
o Przepisami dotyczacymi zgodnosci wyrobdw budowlanych wprowadzanych do obrotu i
stosowania w budownictwie.

©)

2. Aktami prawa Unii Europejskiej w zakresie bezpieczenistwa urzadzen technicznych i elektrycznych,
w szczegdlnosci:

o Dyrektywa niskonapieciowg 2014/35/UE (LVD),

o Dyrektywg kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE (EMC),

o Dyrektywa ci$nieniowg 2014/68/UE (PED) w zakresie elementéw spawanych i urzadzen
cisnieniowych,

o Oraz innymi dyrektywami nowego podejscia majacymi zastosowanie do objetych zakresem
wyrobow.

3. Normami i wytycznymi technicznymi, w tym m.in..
o PN-ENIEC 61439-1 oraz PN-EN IEC 61439-2 — Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe,
PN-EN ISO 3834-2 — Wymagania jakosci dotyczace spawania materiatow metalowych,
PN-EN ISO 9606-1 — Kwalifikacja spawaczy — Spawanie stali,
PN-EN ISO 15614 — Kwalifikowanie technologii spawania (WPQR),
PN-EN ISO 5817 - Jako$¢ ztaczy spawanych — Poziomy jakosci niezgodnosci,
PN-EN ISO 17637 — Badania wizualne spoin (VT),
PN-EN ISO 23277 — Badania penetracyjne spoin (PT),
PN-EN ISO 9712 — Kwalifikacja personelu badan nieniszczacych (NDT),
PN-EN 124, PN-EN 752, PN-EN 1671 oraz inne normy dotyczace budowy, wyposazenia i
eksploataciji urzadzen kanalizacyjnych.

O 0O O 0O O 0O O O

4. Dokumentacja projektowa oraz wytycznymi producentdw urzadzen, kartami katalogowymi, DTR i
instrukcjami montazu, obstugi i konserwacii.

5. Wymaganiami Zamawiajacego i Eksploatatora, okreSlonymi w Specyfikacji Technicznej oraz w
dokumentach odniesienia systemu monitoringu i wizualizacji (Hydro-Net HNv6, GZGK Charzykowy Sp. z
0.0.).

Wszelkie urzadzenia, materialy i rozwigzania techniczne muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty, deklaracje
zgodnosci CE i atesty potwierdzajace zgodno$¢ z obowigzujacymi normami oraz zapewniajace bezpieczng i
trwatg eksploatacje przepompowni $ciekow. W razie zmiany lub aktualizacji norm — obowigzuja wersje aktualne w
dniu realizacji rob6t.

13. Postanowienia koncowe

»  Wszelkie rozwigzania rGwnowazne muszg spetnia co najmniej wymagania niniejszej ST oraz
parametry wymagane przez Zamawiajgcego; rownowaznos¢ nalezy wykaza¢ dokumentami.

«  Wszelkie odstepstwa od ST wymagajg pisemnej akceptacji Projektanta i Inspektora Nadzoru.

»  Wykonawca jest zobowigzany do wspdipracy z eksploatatorem (GZGK Charzykowy) i producentem
systemu Hydro-Net HNv6 w zakresie integracji i uruchomienia.
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